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1. WYMOGI BEZPIECZENSTWA

Ponizsze wymogi bezpieczenstwa nie zawieraja wszystkich informacji dotyczacych dziatania

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

urzadzenia. Nalezy si¢ zapozna¢ z niniejsza instrukcjq obstugi w catosci!

Wszelkich podiaczen i zmian nalezy dokonywaé przy odlaczonym napieciu
zasilajacym.

Instalacja oraz programowanie urzgdzenia wymagaja posiadania odpowiednich
umiejetnosci, dlatego moga by¢ dokonywane tylko przez wykwalifikowany
personel po zapoznaniu si¢ z calg instrukcjq obslugi.

W przypadku, gdy urzadzenie ulegnie uszkodzeniu, nalezy skontaktowaé sie ze
sprzedawca lub osobg odpowiedzialng za instalacje.

Nieprawidlowo podlaczone urzadzenie moze ulec uszkodzeniu.
Odpowiedzialno$¢ za prawidlowa instalacje urzadzenia spoczywa na osobie
montujacej. Nalezy si¢ upewnic¢ czy spelnione zostaja wszystkie wytyczne i normy

obowigzujace w danym kraju.

Wyladowania elektrostatyczne moga uszkodzi¢ urzadzenie. Nalezy stosowaé
odpowiednie zabezpieczenie.

Wszelkie nieautoryzowane przerobki, modyfikacje oraz préby naprawy powoduja
utrate gwarancji.



2. Wstep

Modut MCT-1 stuzy do pomiaru temperatury w od 1 do 4 punktach, w zakresie -40°C do +85°C.
Rozdzielczo$¢ pomiaru temperatury wynosi 0.1°C, a doktadno$¢ pomiaru maksymalnie +0.5°C.
Srednia doktadno$¢ pomiaru jest mniejsza niz +0.2°C. Modut moze by¢ zasilany napieciem od 9 do
24V pradu statego (DC). Maksymalny pob6r pradu wynosi 100mA. Wymiary modutlu pozwalajg na
zmieszczenie go w standardowej puszce instalacyjnej.
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Rys. 1. Widok modutu MCT-1

3. Dane techniczne

Tabela 1. Parametry graniczne

Nazwa parametru Uwagi Min. Max.
Napiecie zasilania
>AVDC Notka 1 35VDC
Temperatura Notka 1 -20°C 90°C
Napigcie na
wyprowadzeniach -0.7VDC 6VDC
SDA, SCL

Notka 1: Przekroczenie parametréw granicznych moze spowodowac¢ uszkodzenie urzadzenia, lub/i
trwate obnizenie parametrow. Diugotrwata praca w warunkach bliskich parametrom granicznym
moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie uktadu, a nawet uszkodzenie urzadzenia.



Tabela 2. Rekomendowane warunki pracy

Nazwa parametru Uwagi Min. Typ. Max.
Napi%‘j;g‘éﬂania 9VDC 24V 32VDC
Prad zasilania 24VDC 50mA 100mA
Napigcie na
wyprowadzeniach 0VDC 5.1VDC
SDA, SCL
Temperatura pracy -40°C 80°C
Wilgotnos¢ Notka 1 5% 95%
Wysokos¢ Om n.p.m. 2000m n.p.m.

Notka 1: Wilgotnos$¢ bez kondensacji!

4. Instalacja
4.1 Obwdd elektryczny
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Rys. 2. Rozmieszczenie elementéw na ptytce modutu
U2 - CPU
D1..D3 - diody LED sygnalizujace stan urzadzenia

SW1 — przetacznik konfigurujacy predkos¢ komunikacji, adres ptytki oraz
tryb Modbus
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Uwaga: Podlaczanie niezgodne z instrukcja moze spowodowa¢ nieprawidtowq prace i/lub
uszkodzenie urzadzenia nie objete gwarancjq!

5




Tabela 3. Z1acze J2:

Numer pinu Nazwa Opis
1 +V Plus zasilania
2 GND  Minus zasilania
3 D- Interfejs RS-485
4 D+ Interfejs RS-485
5 Vcee Plus zasilania czujnikéw
6 DQ Linia danych czujnikéw
7 NC nieuzywane, nie podigczac!
8 GND  Minus zasilania czujnikéw

Tabela 4. Diody sygnalizacyjne:

Nr diody | Kolor Nazwa Opis
D1 zielony RX Sygnalizuje odbieranie, jesli miga
D2 czerwony |TX Sygnalizuje nadawanie, jesli miga

Zmiana stanu diody ($wieci — nie
swieci, nie S$wieci — $wieci) sygnalizuje
wykonanie pomiaru i poprawng prace

D3 czerwony |CPU CPU
Uwaga: Na module zamiast diod czerwonych moga by¢ zamontowane diody
pomaranczowe

Nieprzerwane $§wiecenie si¢ diod RX i TX sygnalizuje mozliwos¢ btedu w podiaczeniu sygnatéw
do gniazda. Miganie tylko diody sygnalizujacej odbieranie danych przez modul sygnalizuje
mozliwos¢ wysytania btednego adresu, lub wybranie btednych parametrow transmisji
(nieprawidtowa predkos$¢, ustawienia parzystosci, liczba bitow stopu, itp.)

4.2 Przyklad podlaczenia elektrycznego

Ponizszy rysunek przedstawia schemat typowego podtaczenia uktadu do magistrali RS-485. Modut
pomiaru temperatury mozna zasila¢ napi¢ciem statym z zakresu 9...24V. Do ukiadu mozna
podiaczy¢ maksymalnie 4 czujniki temperatury DS18B20. Wszystkie nalezy podtaczy¢ do tych
samych wyprowadzen (tj. 5, 6, 8) w sposéb widoczny ponizej. Polgczenie czujnikéw do modutu
musi by¢ wykonane kablem nieekranowanym.

Komunikacja modutu z innymi urzgdzeniami realizowana jest z wykorzystaniem interfejsu RS-485.
Przewody nalezy podtaczy¢ wedtug rysunku (rys. 2). Modut moze pracowa¢ tylko jako urzadzenie
slave. Przetacznikiem SW1 ustala si¢ adres fizyczny urzadzenia, predkos¢ komunikacji oraz tryb
Modbus, co zostanie opisane w dalszej czesci instrukcji.
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Rys. 3. Przykta

o

podiaczenia modutu pomiaru temperatury MCT-1

W kablu od czujnika moze wystepowacé przewdd o kolorze zielonym i jest on zamienny
z niebieskim, tzn. moze wystgpi¢ kombinacja: czerwony - biaty - niebieski lub czerwony - biaty -
zielony.



4.3 Ustawianie predkosci, adresu i trybu Modbus
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Rys. 4. Switch SW1 do ustawiania adresu Modbus (zworki 1-6).
Na rysunku przedstawiono 31 z 63 mozliwych ustawien adresu.

W potozeniu przedstawionym na widoku ptytki, zworka w pozycji OFF oznacza 1, zworka
w pozycji ON - 0.

W switchu SW1 zworki 1..6 stuzg do ustawienia adresu w protokole Modbus (A0..A5) modutu
pomiaru temperatury:

1 — AO (najmniej znaczacy bit adresu - LSB)

2-Al

3-A2

4 -A3

5-A4

6 — AS (najbardziej znaczacy bit adresu - MSB)

Adres modutu pomiaru temperatury w protokole Modbus:

- ustala si¢ sprzgtowo za pomocg switcha SW100,

- moze przyjmowac wartosci 1..63,

- adres 0 jest zarezerwowany w specyfikacji protokotu Modbus jako rozgloszeniowy (broadcast),

- ustawia si¢ w postaci binarnej, tzn. 27 (dec) = 011011 (bin). Switch w pozycji ON oznacza bit
adresu ustawiony jako 0. Switch w pozycji OFF oznacza bit adresu ustawiony jako 1.



4.3.1. Ustawianie trybu Modbusa za pomocg switcha SW1

Zworka 7 (z zestawu SW1) stuzy do ustawiania trybu Modbusa.
0 — Modbus RTU
1 — Modbus ASCII

4.3.2. Ustawianie predkoSci transmisji za pomoca switcha SW1

Zworka 8 (z zestawu SW1) stuzy do ustawiania predkosci transmisji:
0 — predkos¢ 9600 baud
1 — predkos¢ 57600 baud

Uwaga: W module i urzadzeniu nim sterujacym musza by¢ ustawione takie same parametry
transmisji!

Uwaga: Aby zmieni¢ adres plytki lub predkos¢ komunikacji, nalezy ustawi¢ zadany adres
i predkos$¢, a nastepnie wylaczy¢ i wlaczy¢ zasilanie. Zmiana adresu przy wlaczonym zasilaniu
nie odniesie skutku az do nastepnego wylaczenia i wlaczenia zasilania. Ustawienie adresu
plytki na 0 spowoduje nieprawidlowa prace modutu.

5. Konfiguracja

5.1. Protokot transmisji danych

Modut komunikuje si¢ z urzadzeniem sterujagcym za pomocg protokotu Modbus RTU. W warstwie
fizycznej potaczenie jest realizowane za pomoca interfejsu RS-485 2W, half-duplex
(z przetaczaniem kierunku transmisji). Rejestry 1100..1102 sg rejestrami 3x — Input Registers,
natomiast wszystkie pozostate to Holding Registers — 4x.

Tabela 5. Parametry transmisji w trybie RTU:

predkosc: 9600/57600 baud (przetaczane zworka)
parzystosc: Even

ilo$¢ bitow danych: | 8

ilo$¢ bitéw stopu: 1

Tabela 6. Parametry transmisji w trybie ASCII:

predkosc: 9600/57600 baud (przetaczane zworka)
parzystosc: Even

ilo$¢ bitéw danych: | 7

ilo$¢ bitéw stopu: 1

Tabela 7. Rejestry Modbus i ich znaczenie w czujniku temperatury:

Numer rejestru Nazwa Opis

1100 Autokonfiguracja Rejestr do autokonfiguracji

1101 [los¢ czujnikéw [los¢ czujnikéw temperatury
podiaczonych do modutu

1102 Wersja FW Wersja firmware modutu




1200 Znak 1 0: temperatura dodatnia,
1: temperatura ujemna
1201 Cze¢s$¢ catkowita temperatury 1
1202 Cze¢s$¢ utamkowa temperatury 1
1203 Znak 2
1204 Czgs¢ catkowita temperatury 2
1205 Cze¢s$¢ utamkowa temperatury 2
1206 Znak 3
1207 Czgs¢ catkowita temperatury 3
1208 Cze¢s$¢ utamkowa temperatury 3
1209 Znak 4
1210 Cze¢s$¢ catkowita temperatury 4
1211 Czegs¢ utamkowa temperatury 4
1212 Czas pomiegdzy odczytami Ustawiany, domys$lnie 1s
1213 Btad Pojawienie si¢ wartosci innej
niz zero sygnalizuje biad.
1214 Ilo$¢ wykrytych czujnikéw
1215 MSB
1216 . .
Numer seryjny czujnika 1
1217
1218 LSB
1219 MSB
1220 . .
Numer seryjny czujnika 2
1221
1222 LSB
1223 MSB
1224 ) ..
Numer seryjny czujnika 3
1225
1226 LSB
1227 MSB
1228 ) ..
Numer seryjny czujnika 4
1229
1230 LSB
1231 Znacznik programowania

konfiguracji
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Przyktad:

Adres 1100: 109
Adres 1101: 4
Adres 1102: 207
Adres 1200:
Adres 1201:
Adres 1202:
Adres 1203:
Adres 1204:
Adres 1205:
Adres 1206:
Adres 1207:
Adres 1208:
Adres 1209:
Adres 1210:
Adres 1211:
Adres 1212:
Adres 1213:
Adres 1214: 4

Adres 1200: 0123h (h - szesnastkowo)
Adres 1201: 4567h

Adres 1202: 89ABh

Adres 1203: CDEFh

Adres 1204: 1234h

Adres 1205: 5678h

Adres 1206: 9ABCh

Adres 1207: DEFOh

Adres 1208: 2345h

Adres 1209: 6789h

Adres 1210: ABCDh

Adres 1211: EFOlh

Adres 1212: 3456h

Adres 1213: 789Ah

Adres 1214: BCDEh

Adres 1214: F012h

R NN O
(@) =

O MNDNOEFENJIOODN

Modut pomiaru temperatury (109), poditaczone 4 czujniki, wersja firmware 2.0.7;
temperatura odczytana z czujnika 1: +21,2°C, z czujnika 2: -25,9°C, z czujnika
3: +7,2°C, z czujnika 4: -0,2°C, pomiar temperatury co 2s, brak biteddéw, wykryto
4 czujniki, numer seryjny 1 czujnika: 0x0123456789ABCDEF, numer seryjny 2
czujnika: O0x123456789ABCDEF0, numer seryjny 3 czujnika: 0x23456789ABCDEFO01,
numer seryjny 4 czujnika: 0x3456789ABCDEF012.

Uwaga: Podane numery seryjne nie sg rzeczywistymi numerami seryjnymi czujnikow - zostaty
pokazane jedynie jako przyktad.

5.2 Konfigurowanie modutu do wspélpracy z czujnikami

Czujniki DS18B20 posiadajg unikalne numery seryjne, po ktérych sg rozpoznawane przez modut
pomiaru temperatury. Numery te nie sg umieszczone na obudowach czujnikéw, wigc nie da si¢
potaczy¢ konkretnego czujnika z jego numerem w module. Dodatkowo, w przypadku gdyby np.
jeden z czujnikéw przestat dziala¢, wtedy po nastgpnym uruchomieniu urzadzenia inny
z czujnikéw (o numerze seryjnym nizszym niz ten uszkodzony) przejmie jego rejestry w module.
Moze to spowodowac niespodziewane efekty, gdy czujnik mierzacy temperatur¢ w piwnicy
zostanie przypisany do salonu.

Aby zapobiec takim sytuacjom, od wersji 2.0.4 modutu pomiaru temperatury zostat wprowadzony
tryb programowania konfiguracji. Po podtaczeniu wszystkich czujnikéw do modutu i uruchomieniu
komunikacji po Modbusie do rejestru 1231 ("Znacznik programowania konfiguracji"), nalezy
wpisa¢ wartos¢ OxAA, czyli 170 dziesigtnie. Ta operacja powoduje zapisanie konfiguracji
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czujnikow w wewnetrznej pamigci modutu. Gdy potem czujnik ulegnie uszkodzeniu — tak, ze nie
bedzie rozpoznawany przez modul, nie spowoduje to przesunig¢cia si¢ pozostalych czujnikow
w tabeli modutu. Natomiast w rejestrach uszkodzonego czujnika pojawi si¢ wartos¢ 255,255,255,
co oznacza btad odczytu. Poniewaz prawidtowe wartosci rejestru ,,Znak” to O lub 1, program
uzytkownika moze tatwo wykry¢ blad. Po wymianie czujnika nalezy ponownie przeprowadzi¢
proces programowania konfiguracji.

Uwaga: Ilos¢ dopuszczalnych cykli programowania konfiguracji jest ograniczona, dlatego po
kazdej wymianie czujnika mozna programowac konfiguracje tylko raz. W szczegdlnosci
niedopuszczalne jest dodawanie programowania konfiguracji do normalnej tabeli Modbusa
uzywanej do komunikacji w systemie. Spowoduje to wyczerpanie dopuszczalnej ilosci cykli
programowania i uszkodzenie urzadzenia w czasie krétszym niz 7 minut.

5.3. Przyklad podiaczenia modutu pomiaru temperatury do sterownika
PLC Fatek

Aby nawigza¢ komunikacje¢ z modutem poprzez port RS-485, nalezy najpierw skonfigurowac port
w sterowniku PLC. Mozemy tego dokona¢ za pomoca programu WinProLadder.

Wybieramy z menu PLC — Setting — Port (numer portu, po ktérym bedzie odbywata si¢
komunikacja)

(=] WinProLadder - [Ladder Diagram - Main_unit1]
m File Edit Wiew Project Ladder | pLC Tool ‘Window Help

Os -8 B E g || R Fa |
R A B A — — tE(R-(ER
I T T 1 Editing Under Running o=
(el e —— [E X Ix
=[] R5232 [FBs-24hC] !
+-§ System Configuration Lir ‘
+ B Ladder Diagram Off-Ling
Takle Edit
z % Clear PLC ... |
+ W Comment ;
@ Status Page Setting ¢ PLC IO
w oo Numbeting PLC Status Station Number
tuick Contral » Part 0 Parameter
i | Part 1 Parameter
Part 2 Parameter
S Part 2 Parameter{H)
Part 3 Parameter
| Port 4 Parameter
[NOOS ’ | Protocal
Calendar
. Phone Number
(e
HOO7

Rys. 5. Wybér portu komunikacyjnego w sterowniku PLC

Po wybraniu odpowiedniego portu nastgpnie musimy go skonfigurowac. Ustawiamy parametry
transmisji w trybie RTU:

1.) predkos¢ (Baud Rate): 9600/57600 (ustawiane zworka)
2.) parzystos¢ (Parity) even

3.) ilos¢ bitow danych (Data Bit): 8

4.) ilo$¢ bitéw stopu: (Stop Bit) 1

5.) protokét Modbus RTU (slave)
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@.
: |
los-a ||EEae

e B Y- B8 -5, W5 (B B EL
[t QQe®R; %y B EDTEXIx |

3] oo
= [ R5232 [FBs-24MC] : Comm. Parameters Setting - Port4
+ %1 Bystem Configuration
i
] Ladder Diagram ool B :
aud Rate: -
B Tahlz Edit 5200 |

=B Camment o : Parity Ewven parity -
B3 Status Page = Data Bit: {m——]
1o .

+-en {0 MNurnbering Stop Bit 1”:”1—]

I This portis used for current programming.

[HOO4

Reply delay time: 3 e

Transmission Delay: 12
p— e ! : ; x«10mS | -
Feceive Time-outinterval time:{

*10m3
Nws I “ithout checking of station number
Fratocal: |Fatek communication protocol j
HOO? o
(i Fatek communication protocol
ModBus RTU(Slawve)
[NOOS
HOo2
' OK X Cancel‘

Rys. 6. Konfiguracja portu komunikacyjnego sterownika PLC, w trybie RTU

Po wybraniu odpowiedniego portu musimy go skonfigurowaé. Ustawiamy parametry transmisji
w trybie ASCII:

1. predkos¢ (Baud Rate): 9600/57600 (ustawiane zworka)
2. parzystos¢ (Parity) even

3. 1ilos¢ bitéw danych (Data Bit): 7

4. ilo$¢ bitéw stopu: (Stop Bit) 1

5. protokét Modbus ASCII (slave)

Comm. Parameters Setking - Purt.: x|

Baud Rate: g5
Farity:

Ewven parity
DataBit: |7 pits

Lelleliafiel

Stop Bit: 1 kit

[ This portis used for current programming.

Feply delay time: 3 ms
Transmission Delay: il x10mS
Recerse Time-outinterval time:|sp «10mS

[ “Without checking of station number

Frotocal:

Fatek Communication Protocal
odBus RTUSawe
IModBus y

o DK I x Cancell

Rys. 7. Konfiguracja portu komunikacyjnego sterownika PLC, w trybie ASCII
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Sterownik ustawiony jako ,,master” musi mie¢ uruchomiong funkcj¢ M_BUS (funkcja 150).
W funkcji 150.M_BUS uzytkownik ustawia tylko port, ktérego bedzie uzywat do komunikacji,
rejestr startowy programu do komunikacji oraz rejestr roboczy.

Funkcja 150.M_BUS

Ladder symbol
~150.M_BUS —
Execution control— ENT™H Pt - ACT —
SR
ASCIIRTU — AR 1 WR - - ERR —
Abort — ABT+ - DN —

Rys. 8. Symbol funkcji M_BUS

Pt: Numer portu, ktéry ma by¢ uzyty do komunikacji

SR: Rejestr startowy

WR: Rejestr roboczy

Jezeli wejscie A/R =0 - protokét Modbus

Jezeli wejscie A/R =1 - protokét Modbus ASCII

Jezeli wejscie ABT zmieni si¢ na 1, operacja zostaje przerwana i po jej wznowieniu przesytanie
zaczyna si¢ od pierwszego pakietu danych.

Kiedy juz zostanie skonfigurowany port oraz wstawiona funkcja 150.M_BUS, musimy stworzy¢
tabele. Z menu wybieramy Project — Modbus Master Table — Add Modbus Master Table.

B WinProLadder - [Ladder Diagram) - Main_unit1]

F\Ie Edit ‘Wiew | Project Ladder PLC Tool ‘Window Help

O - | | 3o configuation

W Memary Allocation
@ em = Pa e W e B - B A
WA B o o Register % v o v B-|E&Eh

B A5+ . ERTEE XX %

ﬁ?‘ Main Program
B Sub Program

- Praojectd [FE
-7 System (5 ASCII Table
=B Ladder [ % Link Tatle
= ﬁﬁ tdain m Servo Parameter Table
# M Serva Program Table
=B Sub F P8, General Purpose Link Tablz
pepsl 2 Reqgister Table
=B Table £ g merpm——

o
vﬁ ASCI Table Configuration

LEE

Delete ModBus Master Table

e Link 1

8 Sepyp  StatusPage »

8 Serg  Comments v

#a, Gene

= Regis
W ModE
+-8 Commer
B Status P Project Information 3

- L’,OR 140 Mum Options Ctrl+Fe
e

Rys. 9. Widok ekranu przy wstawianiu z menu tabeli do obstugi Modbusa w programie
WinProladder.

jkhkh

Project Setup [
Discrete Register Allocation
Program conversion 3
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IS WinProLadder, - [Ladder Diagram - Main_unit1]
[E] Fie Edt Visw FProjsct Ladder PLC Tool Window Help

0 -d B B %
M|l - R80T -5 BB E
bt Q@@ -w—= |, "SRDCE XX %

=] oo

= & Projectl [FBs-10MC]
#-%1 System Configuration
=B Ladder Diagram WooL | | miszz
= B Main Pragram i
3 Main_unit]
= B Sub Program
3 Sub_unitl
- Table Edit
%2 ASCI Tahle
W Link Tahle
ﬁi Servo Parameter Table
ﬁ, Servo Program Table
W% General Purpose Link Table

able
B, Stetus Page P Delete ModBus Master Table

%2 170 Mumbering

Rys. 10. Widok ekranu przy wstawianiu z drzewa konfiguracji tabeli do obstugi Modbusa
w programie WinProladder.

Po wybraniu Add Modbus Master Table pojawi si¢ okno Table Edit.

=-& i
L S R N T R R R
R HQRIR AT L EEIOEX KR

2 weco

=B Projectd [FBs-10MC]
% 73 System Configuration
= B Ladder Diagram o | | wasez
= By Main Pragram L]

5 Main_unitl v, Table Edit
= B Sub Pragram

Table Froperiies

5 Sub_unitt

=B Table Edit DD L
92 ASCIl Table Table Name modbus
g Link Table Table staring address: [Aoodd
) Servo Parameter Table

8 Servo Program Table
g, General Purpose Link Table
=, Pegister Table

o Takle Capacity: ® Dynamic Allocation
W hModBus Master Table

w5 Comment  Fixed Length
B Status Page
% %2 /0 Numbering I Load Table From PLC
r
Description

IM_67_CALL POCZ

X Cancel
Rys. 11. Okno konfiguracji funkcji Modbus w sterowniku PLC.

W polu Table Name uzytkownik moze wpisa¢ dowolng nazwe np. Modbus, natomiast
w polu Table starting address nalezy wpisa¢ rejestr startowy, ktéry zostat uzyty w programie

w funkcji 150.M_BUS, np.: R1000. Nastepnie po pojawieniu si¢ okna Modbus Master Table mozna
dodawac¢ komendy.
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O -d |BEE
mem oo %o G-0 -5 % B EE
UMM A9 4% L, BEDOEXXR

I oo

= [ Projectl [FBs-10MC]
+- %4 System Configuration
=B Ladder Diagram o || m1sez
= B Main Program it
i3 Main_unitl
= B Sub Program
i3 Sub_unitl
= & Table Edit
%2 ASCI Tahle
g Link Table
1 Seno Parameter Table
B Servo Program Table
8, General Purpose Link Tal
EE REg\slarTﬁEle Cal ?t o 5 :W! o
= % ModBus Master Takle sleulatorl)  Setup(s)
Wit modbus
+-85 Comment Seq Command Slave Master Data
&} Status Page
+ %8 1/0 Numbering

Command

Slawve Station: 2|
Command Read -
Data Size: 1

Master Data Start Address [y
Slave Data Start Address: |pppop1

X cance

' 0K | X Cance\‘

Rys. 12. Okno edycji komend w komunikacji Modbus

Wamning] &5 FUN 67 _CALL - F

8
llows; 2840 wordstauto)

Po nacisnieciu przycisku Add pojawia si¢ okienko ,,Command Item”, w ktérym nalezy wprowadzi¢
numer stacji Slave Station (adres naszego czujnika) inny niz numer stacji ,,master”, na ktérej uzywa
si¢ funkcji M_BUS. Nastgpnie wybra¢ rodzaj komendy, rozmiar przesytanych danych, adres
startowy w sterowniku ,,master”” oraz adres startowy w czujniku (lub innym urzadzeniu) ,,slave”.

Przykladowa konfiguracja (odczyt temperatury):

Slave Station: 2 (adres fizyczny modutu réwny 2)
Command: Read
Data Size: 12 (4 czujniki)

Master Data Start Address: np.: R400 (odczytuje wartosci z modutu do tych rejestréw)
Slave Data Start Address:  np.: 401200

Przykladowa konfiguracja (zmiana czasu odczytu):

Slave Station: 2 (adres fizyczny modutu réwny 2)
Command: Write
Data Size: 1

Master Data Start Address: np.: R412 (zapisuje wartosci z modutu do tych rejestréw)
Slave Data Start Address:  np.: 401212

Przykladowa konfiguracja (odczyt bledu i ilosci czujnikow):

Slave Station: 2 (adres fizyczny modutu réwny 2)
Command: Read
Data Size: 2

Master Data Start Address: np.: R413 (odczytuje wartosci z modutu do tych rejestréw)
Slave Data Start Address:  np.: 401213

16



5.4. Przyklad podiaczenia modulu pomiaru temperatury do panelu HMI

Aby nawigza¢ komunikacj¢ z modutem poprzez port RS-485, nalezy najpierw skonfigurowac port

w panelu HMI. Mozemy tego dokona¢ za pomocg programu

z menu Edit — System Parameters....

,BasyBuilder 8000”. Wybieramy

| System Parameter Settings

[X]

Device | Model ” General || Security ” Font ” Extended Memory ” Printer Server

Device list :

Location | Device type

MODBUS RTU | Local MODEBUS RTU

COM1(57600,E,8, 1) | RS485 2

Project description :

(oc J[ aniy |

Rys. 13. Okno do dodawania urzadzen podtaczanych do panelu HMI

Nastepnie klikamy na ,,New...”, w efekcie czego pojawi si¢ okno jak na rysunku ponize;j:

Device Properties

Name : ' MODBUS RTU

) HMI @PLC

PLC type : | MODBUS RTU

[v.1.50, MODBUS_RTU.s0

PLC I/F : |RS-485 2w/

PLC default station no. :

COM : COM1 (57600,E8,1)

[J Use broadcast command

Settings...

Max. read-command size (words) : 120

Max. write-command size (words) ; 120

Interval of block pack (words) :

[ OK ] [ Cancel

]

Rys.14. Okno do edycji parametréw komunikacji
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Mozemy teraz ustawi¢ parametry komunikacyjne urzadzenia. Chcac komunikowac si¢ po Modbus

nalezy w danych polach wybrac¢:

PLC type - typ komunikacji:

MODBUS RTU

PLC I/F - typ portu, po ktérym bedzie odbywac
si¢ komunikacja:

RS-485 2W

PLC default station no.

adres sprzetowy
modutu temperatury

COM

numer i ustawienia portu, przez ktéry odbywa
si¢ komunikacja panelu HMI z modutem.

Aby ustawic te parametry, nalezy klikna¢ na pole Settings... i wybra¢ odpowiednie wartosci:

1. COM (numer portu komunikacyjnego): COM 1
2. Baud rate (predkos$¢ komunikacji): 57600
3. Data bits (ilos¢ bitow danych) 8 Bits
4. Parity (parzystos¢): Even
5. Stop bits (ilo$¢ bitéw stopu): 1 Bit
COM Port Settings
COM : | COM 1 v Timeout (sec) : |1.0 v
Baud rate : | 57600 V Turn around delay (ms): | 0
Data bits : | 8 Bits | Send ACK delay (ms) : | 0
Parity : | Even V Parameter1: |0
Stop bits : |1 Bit A4 Parameter2: 0
Parameter 3 : | 0
’ oK ] | Cancel ]

Rys.15. Ustawienia portu komunikacyjnego

Przykladowa konfiguracja:

A) Odczyt temperatury: czes$¢ catkowita

Aby odczytywaé zadang wartos¢ z modutu, nalezy utworzy¢ odpowiedni obiekt w panelu HMI,

wyswietlajacy t¢ wartos¢.

W tym celu wybieramy: menu Objects — Numeric/ASCII — Numeric Display
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| EasyBuilder 8000 : czujnik25.06 - [10 - WINDOW_010 ] BEX|
-8Xx

iEB Fle Edt Vew Opton Draw [Objects | Lbrary Tooks Window Help
iDEE & B b 4
iREFEEWS HE Bution >
o X N SN SEADE  umercjascn » |EE Numeric Display
i [aria [ | B numeric Input
T —— - g T
© 3 o ASCII Input
& Moving Shape
IBEBEH&E 8 fnimaton
EH | Media Player
il Bar Graph
ki 2 3 4 P stateo (7)) Meter Display
| Windows {4 Trend Display 3
Object list History Data Display 2
3: Fast Selection Data Block Display
4: Common Window 1 TRy 3
|28 XY Plot 1
5:PLC Respome les ttyeh czujnikow: [#]
6 HMI Connection (B »
7: Password Restriction
8: Storage Space Insufficient “§ Data Transfer (Trigger-based) - =
. B h i
*10: WINDOW_010 38 Becan a z czujnika 1.!E c
171_ . PLC Control s % I
13 Data Transfer (Time-based)
14 FZ Data samplin: e :
: s azcainika2 [#_|[F e
e £ System Message
7 [ Scheduler
18
1 Czas pomiedzy odczytami: E s
» e gt s
21 e e 2 ;
= | v | (]
— M — — al (2]
MTB104XH/MTB 121 (800 x 600) X=92 Y=32 NuM|
o KINGSTON (E:) H &) Instrukcia - Miros. . " 123 24.06.09 H ¢l Adobe Reader - L... [@g@g 13:10

Rys. 16. Tworzenie obiektu Numeric Display

Pojawi si¢ okno Numeric Display Object’s Properties, w ktérym w celu odczytu temperatury
nalezy:

W zakladce ,,General” wybrac:

e Description (wtasny opis obiektu)
e PLC name: MODBUS RTU

e Device type: 4x

e Address (numer rejestru, ktéry chcemy odczytac): 1204

(1204 dla temperatury)

Humeric Display Object’s Properties ﬁ
General | Numeric Formal | Shape | Fent | Profie
Descripdion | Odcryt wilgomosd

Fimad sddress

PLC name : | MODELS RTU

ElE]

Device hype & | 4x

Muddress ;| 1206
Addrass format : ddddd [renge : 1 ~65535]

D['!nl:s: rEgister

Lo J [ amia ) o
Rys. 17. Wiasciwosci obiektu Numeric Display

W zaktadce ,,Numeric Format” nalezy wybrac:
1. Data Format: 32-bit Float
2. Mask: Odznaczy¢
3. Left of decimal Pt: 3 (czg$¢ catkowita)
4. Right of decimal Pt: 4 (cze¢$¢ utamkowa)
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Humeric Display Object's Properties E
General | Mumeric Format | Shane | Font | Profie

Deaplary
Data fermat : | 32-bit Float _v] CIMask
Mumber af dagits
Left of degmal PE. ¢ | 3 = Faght of decmal PL. = 4 w2

Scalng oaption

Limits
(%) Direct () Dymamic bmits
Input boer : | O Input begh : | 959
Emaamwh'
[ ook [ aewks | Pomec

Rys. 18. Wiasciwosci obiektu Numeric Display

Po zatwierdzeniu ustawien mozemy ulokowa¢ obiekt w dowolnym miejscu przestrzeni roboczej
programu EasyBuilder. Po zatadowaniu programu do panelu HMI mozna juz odczytywac
temperature.

W celu zmiany czasu probkowania nalezy wykonac t¢ samg procedure co powyzej, z ta r6znica, ze
nie wybieramy juz obiektu wyswietlajacego dane, tylko obiekt odpowiedzialny za wpisywanie

danych, czyli ,,Numeric Input”. W skrdcie:

W zaktadce ,,General” wybra¢:

Description (wlasny opis obiektu)
PLC name: MODBUS RTU
Device type: 4x
Address (numer rejestru przechowujacy czas migdzy odczytem): 1203
erInerlc Input Object’s Properties E
General | Numeric Formal | Security | Shape | Font | Profie
Description ;| Clnes pralkowanial
Resd sddress
PLCname : |MCDELS RTU |
Device hype : |4 |
Address : | 1203
Address format ;. ddddd [range ; 1 ~65535]
|:|['|m==c rEgEler
Motification
[ Enakie
Input order
[Oenabie
Keyboard
[iutee am estermnal keyboard
‘Window no. @ | 50, Keypad 1 - Inbeger | o O 0
PapLD Dosition O @ O
{relatve M preeny | O O O
Hink ; IF the keyboard is an USE kevboard, on indirectidirect window,
or o the same window, please chexk "Lise an extemal keyboard”,
o [ oy | Prmes:

Rys. 19. Wiasciwosci obiektu Numeric Display
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W zakladce, Numeric Format” nalezy wybra¢:

Data Format: 16-bit Unsigned
Mask: Odznaczy¢
Left of decimal Pt: 3
Right of decimal Pt: 0
| Humeric Input Object's Properties ﬁ
Gereral | Mumeric Format | Seeyrity | Shape | Fant | Profie

Data format : | ME-btUnsigned  |w | [ Mask

Left of decmal PL. : | 3 -~ Right of decmal Pt o

ED\:\- COFTVErSIon

Limits
(=) Dirmct ) Drymamic bmits

Inputhow : |0 Irgpust begh + | 9585
[(Juse starm color

ok [ s | [_pomec ]

- Rys. 20. Wiasciwosci obiektu Numeric Display

Po zatwierdzeniu ustawien mozemy ulokowa¢ obiekt w dowolnym miejscu przestrzeni roboczej
programu EasyBuilder. Po zatadowaniu programu do panelu HMI mozna juz odczytywac¢ czes¢
catkowitg temperatury z czujnika numer 1.

B) W celu wys$wietlenia innej warto$ci mierzonej przez modul nalezy powtérzy¢ calg t¢ procedure,
zmieniajac tylko numer rejestru odpowiedzialnego za dang wielkos¢ z modutu. Na przyktad
chcac sprawdzi¢, czy wystgpit btad podczas pomiaru, nalezy w polu ,,Address” wpisa¢ warto$¢
1213.

C) W celu zmiany czasu prébkowania nalezy wykona¢ t¢ samg procedur¢ co powyzej, z ta

réznica, ze nie wybieramy juz obiektu wyswietlajacego dane, tylko obiekt odpowiedzialny za
wpisywanie danych, czyli ,,Numeric Input”.
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5.5. Wymiary modutu pomiaru temperatury

Plytka drukowana ma wymiary: 37x36mm, wysoko$¢ maksymalna: 17mm.

36 mm

37 mm 17 mm

Rys. 21. Wymiary ptytki drukowane;j

6. Uwagi koncowe

N =

bt

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania cigglych poprawek i ulepszen.

. Produkt moze nieznacznie r6zni¢ si¢ od fotografii.

Instrukcja moze zawiera¢ btedy. Producent nie odpowiada za jakiekolwiek uszkodzenia, ktére
moga z nich wynikna¢. Jednoczesnie producent oSwiadcza, ze dotozy wszelkich staran, by
zadne btedy w instrukcji si¢ nie pojawity, a jezeli tak si¢ stanie, to informacje o wszelkich
btedach zamiesci na swojej stronie internetowe;j.

Producent nie odpowiada za zadne szkody wynikajace z uzytkowania urzadzenia.

Aktualna wersja instrukcji znajduje si¢ na stronie www.esea.pl .

Wszelkie uwagi dotyczace urzadzenia oraz tej instrukcji oraz pytania w sprawach technicznych
nie wyjasnionych wyzej prosze kierowac¢ na e-mail: info@esea.pl.
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