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1. WYMOGI BEZPIECZENSTWA

Ponizsze wymogi bezpieczenstwa nie zawieraja wszystkich informacji dotyczacych dziatania

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

urzadzenia. Nalezy si¢ zapozna¢ z niniejsza instrukcjq obstugi w catosci!

Wszelkich podiaczen i zmian nalezy dokonywaé przy odlaczonym napieciu
zasilajacym.

Instalacja oraz programowanie urzgdzenia wymagaja posiadania odpowiednich
umiejetnosci, dlatego moga by¢ dokonywane tylko przez wykwalifikowany
personel po zapoznaniu si¢ w calosci z instrukcja obstugi.

W przypadku, gdy urzadzenie ulegnie uszkodzeniu, nalezy skontaktowaé sie ze
sprzedawca lub osobg odpowiedzialng za instalacje.

Nieprawidlowo podlaczone urzadzenie moze ulec uszkodzeniu.
Odpowiedzialno$¢ za prawidlowa instalacje urzadzenia spoczywa na osobie
montujacej. Nalezy si¢ upewnic¢ czy spelnione zostaja wszystkie wytyczne i normy

obowigzujace w danym kraju.

Wyladowania elektrostatyczne moga uszkodzi¢ urzadzenie. Nalezy stosowaé
odpowiednie zabezpieczenie.

Wszelkie nieautoryzowane przerobki, modyfikacje oraz préby naprawy powoduja
utrate gwarancji.



2. Wstep

Modut MCTH-1 stuzy do pomiaru temperatury w zakresie -40°C do +85°C, a wilgotnosci
w zakresie 0-100%RH. Doktadno$¢ pomiaru temperatury wynosi max. +0.5°C, a wilgotno$ci +3%.
W trybie statoprzecinkowym rozdzielczo$¢ pomiaru temperatury i wilgotnos$ci wynosi odpowiednio
0.1°C 1 0.1%. Modul moze by¢ zasilany napigciem od 9 do 24V pradu statego (DC). Maksymalny
pobor pradu wynosi 100mA przy napieciu zasilania 24VDC 1 zalezy od dtugosci magistrali RS485,
ilosci $wiecacych diod LED, temperatury otoczenia oraz napigcia zasilania modutu. Wymiary
modutu pozwalajg na zmieszczenie go w standardowej puszce instalacyjne;j.

Rys. 1. Widok modutu MCTH-1

3. Dane techniczne

Tabela 1. Parametry graniczne

Nazwa parametru Uwagi Min. Max.
Napiecie zasilania
2AVDC Notka 1 35VDC
Temperatura Notka 1 -20°C 90°C
Napigcie na
wyprowadzeniach -0.7VDC 6VDC
SDA, SCL

Uwaga: Przekroczenie parametréw granicznych moze spowodowa¢ uszkodzenie urzadzenia,
lub/i trwale obnizenie parametréw. Diugotrwala praca w warunkach bliskich parametrom
granicznym moze spowodowaé nieprawidlowe dzialanie ukladu, a nawet uszkodzenie
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urzadzenia.

Tabela 2. Rekomendowane warunki pracy

Nazwa parametru Uwagi Min. Typ. Max.
Napi‘?z‘ji,g‘éﬂa“ia 9VDC 24V 32VDC
Prad zasilania 24VDC 50mA 100mA
Napiecie na
wyprowadzeniach 0VDC 5.1VvDC
SDA, SCL
Temperatura pracy -40°C 80°C
Wilgotnos¢ Notka 1 5% 95%
Wysokos¢ Om n.p.m. 2000m n.p.m.

Notka 1: Wilgotnos$¢ bez kondensacji!

4. Instalacja
4.1 Obwad elektryczny
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Rys. 2. Rozmieszczenie elementéw na ptytce modutu
U2 - CPU
D1..D3 — diody LED sygnalizujace stan urzadzenia
SW1 — przetacznik konfigurujacy predkos¢ komunikacji, adres ptytki oraz
tryb Modbus



Uwaga: Podlaczanie niezgodne z instrukcja moze spowodowa¢é nieprawidtowa prace i/lub
uszkodzenie urzadzenia nie objete gwarancja!

Tabela 3. Ztacze J2:

Numer pinu Nazwa | Opis
1 +V Plus zasilania
2 GND Minus zasilania
3 D- Interfejs RS-485
4 D+ Interfejs RS-485
5 Vee Plus zasilania czujnikéw
6 SDA Linia danych czujnika
7 SCL Linia zegara czujnika
8 GND Minus zasilania czujnikéw

Tabela 4. Diody sygnalizacyjne:

Nr diody | Kolor Nazwa Opis
D1 zielony RX Sygnalizuje odbieranie, jesli miga
D2 czerwony |TX Sygnalizuje nadawanie, jesli miga

Zmiana stanu diody ($wieci — nie
swieci, nie S$wieci — $wieci) sygnalizuje
wykonanie pomiaru i poprawng prace

D3 czerwony |CPU CPU
Uwaga: Na module zamiast diod czerwonych moga by¢ zamontowane diody
pomaranczowe

Nieprzerwane §wiecenie si¢ diod RX i TX sygnalizuje mozliwos¢ btedu w podiaczeniu sygnatéw
do gniazda. Miganie tylko diody sygnalizujacej odbieranie danych przez modul sygnalizuje
mozliwos¢ wysytania btednego adresu, lub wybranie btednych parametrow transmisji
(nieprawidtowa predkos¢, ustawienia parzystosci, liczba bitow stopu, itp.)

4.2 Przyklad podiaczenia elektrycznego

Ponizszy rysunek przedstawia schemat typowego podtaczenia uktadu do magistrali RS-485. Modut
pomiaru wilgotnosci i temperatury mozna zasila¢ napigciem staltym z zakresu 9...24V. Do
urzadzenia mozna podiaczy¢ jeden zintegrowany czujnik temperatury i wilgotnosci.

Komunikacja modutu z innymi urzadzeniami realizowana jest z wykorzystaniem protokotu Modbus
po magistrali RS-485. Przewody nalezy podiaczy¢ wedlug rysunku (rys. 2). Modut moze pracowac
tylko jako urzadzenie slave. Adres fizyczny urzadzenia w protokole Modbus, predkos¢ komunikacji
1 tryb Modbus (RTU/ASCII) ustala si¢ przetacznikiem SW1, co zostanie opisane w dalszej czgsci
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instrukcji.

Dtugos¢ przewodow taczacych ptytke modutu z czujnikiem moze wynosi¢ maksymalnie 10cm!

RS-485 24V=

1 1 1
D+ D- - +

1

r

LAAS

Rys. 3 Przyktad potaczenia modutu MCTH-1



4.3 Ustawianie predkosci, adresu i trybu Modbus
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Rys. 4 Switch SW1 do ustawiania adresu Modbus (zworki 1-6).
Na rysunku przedstawiono 31 z 63 mozliwych ustawien adresu.

W potozeniu przedstawionym na widoku ptytki, zworka w pozycji OFF oznacza 1, zworka
w pozycji ON - 0.

W switchu SW1 zworki 1..6 stuzg do ustawienia adresu w protokole Modbus (A0..A5) modutu
wilgotnosci:

1 — AO (najmniej znaczacy bit adresu - LSB)

2-Al

3-A2

4 -A3

5-A4

6 — AS (najbardziej znaczacy bit adresu - MSB)

Adres modutu wilgotnosci w protokole Modbus:

- ustala si¢ sprzgtowo za pomocg switcha SW1,

- moze przyjmowac wartosci 1..63,

- adres 0 jest zarezerwowany w specyfikacji protokotu Modbus jako rozgloszeniowy (broadcast),

- ustawia si¢ w postaci binarnej, tzn. 27 (dec) = 011011 (bin). Switch w pozycji ON to bit adresu
ustawiony jako 0. Switch w pozycji OFF to bit adresu ustawiony jako 1.



5.3.2. Ustawianie trybu Modbusa za pomocg switcha SW1

Zworka 7 (z zestawu SW1) stuzy do ustawiania trybu Modbusa.
0 (pozycja ON) — Modbus RTU
1 (pozycja OFF) — Modbus ASCII

5.3.3. Ustawianie predkosci transmisji za pomocg switcha SW1

Zworka 8 (z zestawu SW1) stuzy do ustawiania predkosci transmisji:
0 (pozycja ON) — predkos¢ 9600 baud
1 (pozycja OFF) — predkos¢ 57600 baud

Uwaga: W module i urzadzeniu nim sterujacym musza by¢ ustawione takie same parametry

transmisji!

Uwaga: Aby zmieni¢ adres plytki lub predko$¢ komunikacji, nalezy ustawi¢ zadany adres
i predkosé, a nastepnie wylaczy¢€ i wlaczy¢ zasilanie. Zmiana adresu przy wlaczonym zasilaniu
nie odniesie skutku az do nastepnego wylaczenia i wlaczenia zasilania. Ustawienie adresu
plytki na 0 spowoduje nieprawidlowa prace modutu.

5. Konfiguracja

5.1. Parametry transmisji danych

Modut komunikuje si¢ z urzadzeniem sterujagcym za pomocg protokotu Modbus RTU/ASCII.
W warstwie fizycznej polaczenie jest realizowane za pomocg interfejsu RS-485 2W, half-duplex

(z przetaczaniem kierunku transmisji).

Tabela 5. Parametry transmisji w trybie RTU:

predkosc: 9600/57600 baud (przetaczane zworka)
parzystosc: Even

ilo$¢ bitéw danych: | 8

ilo$¢ bitéw stopu: 1

Tabela 6. Parametry transmisji w trybie ASCII:

predkos¢: 9600/57600 baud (przetgczane zworka)
parzystosc: Even

ilo$¢ bitéw danych: | 7

ilo$¢ bitéw stopu: 1

Tabela 7. Rejestry Modbus i ich znaczenie w module temperatury i wilgotnosci:

Numer rejestru

Nazwa

Opis

1100

Autokonfiguracja (111)

Rejestr do konfiguracji

1101

Wersja firmware

Numer wersji oprogramowania

1200

Odczyt temperatury z czujnika

Wartos¢ temperatury odczytana

bezposrednio z czujnika




1201 Odczyt wilgotnosci z czujnika Warto$¢ wilgotnosci odczytana
bezposrednio z czujnika (bez
kompensacji)

1202 Error Pojawienie si¢ wartoSci innej
niz zero sygnalizuje btad

1203 Czas pomigdzy odczytami Ustawiany, domySlnie 1s

1204 Temperatura skompensowana Float, starsze 16 bitow

1205 Temperatura skompensowana Float, mtodsze 16 bitéw

1206 Wilgotnos¢ skompensowana Float, starsze 16 bitow

1207 Wilgotnos¢ skompensowana Float, mtodsze 16 bitéw

1208 Temperatura znak Znak temperatury 0: +, 1: —

1209 Temperatura catkowita Czes¢ catkowita temperatury

1210 Temperatura reszta Cze¢s$¢ utamkowa temperatury

1211 Wilgotnos¢ catkowita Czes¢ catkowita wilgotnosci

1212 Wilgotnos¢ reszta Cze¢s¢ utamkowa wilgotnosci

Przyktad:

Adres 1100: 111
Adres 1101: 210
Adres 1200: 6439
Adres 1201: 2080
Adres 1202: 0
Adres 1203: 2

Adres 1204: 7864
Adres 1205: 16835
Adres 1206: 16525
Adres 1207: 17032

Adres 1208: 1
Adres 1209: 25
Adres 1210: ©
Adres 1211: 73
Adres 1212: 4

Tabela 8. Interpretacja przykladowych wartosci znajdujacych sie
w rejestrach Modbus w module temperatury i wilgotnosci

Autokonfiguracja 111 oznacza modutl pomiaru
wilgotno$ci i temperatury

210 oznacza wersje 2.1.0

6439 jednostek wlasnych

2080 jednostek wtasnych, brak bieddéw

co 2s

Wersja firmware

Odczyt temperatury z czujnika:
Odczyt wilgotnos$ci z czujnika:
Pomiar temperatury:

Skompensowana wartos$¢ temperatury starsze 16 bitdéw: 7864,
w postaci zmiennoprzecinkowej: miodsze 16 bitdw: 16835
Skompensowana warto$¢ wilgotnosci starsze 16 bitdéw: 16525,
w postaci zmiennoprzecinkowej: mtodsze 16 bitdw: 17032

Adresy 1208..1210:
Adresy 1211..1212:

temperatura -25.6 st.C
wilgotnosé¢ 73.4%

Aby zobaczy¢ temperature i wilgotno$¢ w czytelnym, znormalizowanym formacie, nalezy w tablicy
»otatusPage” programu WinProLadder wypisa¢ w postaci ,,Floating” wartosci podwdjnych
rejestrow DR odpowiadajacych skompensowanej temperaturze i wilgotnosci. Dla powyzszego
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przyktadu bedzie to wyglada¢ nastgpujaco:

Ref. No. Status Data
Odczyt temperatury: DR1204 Floating 24,3899
Odczyt wilgotnodci: DR1206 Floating 68,12607

5.2. Przyklad podiaczenia modutu do sterownika PL.C Fatek

Aby nawigza¢ komunikacje¢ z modutem poprzez port RS-485, nalezy najpierw skonfigurowac port
w sterowniku PLC. Mozemy tego dokona¢ za pomocg programu WinProLadder. Wybieramy
z menu PLC — Setting — Port (numer portu, po ktérym bedzie odbywata si¢ komunikacja):

{&] WinProLadder - [Ladder Diagram - Main_unit1]

(%) File Edit View Project Ladder | PLC Tool ‘Window Help

DE-d |[BE | ~"nhc
sz m B -w- (%R
%-ll—i/l—-l?l—-l-l-l—{){/){s)-
il A E u o o @ E.

= R5232 [FBs-24MiC]
+-%1 System Configuration Lin
+- B Ladder Diagram Off-Line
+- [ Table Edit

- Clear PLC ...
+-K5 Comment

Editing Under Running

Fa |
L, BEXIX

|

|

L&l PLC IO

“| Station Mumber
Port O Parameter
Port | Parameter

Setking
B} Status Page i
w2 110 Numbering PLC Status
Quick Contral L4
HOO4
[HOOS
NooE
NOo7

Port 2 Parameter
Port 2 Parameter{H)
Port 3 Parameter
Port 4 Parameter
Protocal

Calendar

Phone Mumber

Rys.5 Wybor portu komunikacyjnego w sterowniku PLC

Po wybraniu odpowiedniego portu musimy go skonfigurowaé. Ustawiamy parametry transmisji

w trybie RTU:

Predko$¢ (Baud Rate):
Parzysto$¢ (Parity)

[lo$¢ bitéw danych (Data Bit):
[los¢ bitéw stopu: (Stop Bit)
Protokoét

11

9600/57600 (ustawiane zworka)
even

8

1

Modbus RTU (slave)



‘|l | EE®E

=
® R0 -8 - -5 - - BB B
FUMHHQQee-s L [BEDDE XX
5 [oen
= [ RS232 [FBs-24MC] Comm. Parameters Setting - Port4
+-7 System Configuration
+-B Ladder Diagram oL ;
Baud Rate: -
+ B Table Edi : [115200 H
+ W Comment Farity: Even parity VJ
B} Status Page = Data Bit JE hits -1
TG
#-em 1[0 Mumbering Stap Bit ﬁbn——Lj
)
™ This port is used for current programming.
[y :
Feply delay time k] E
o Transmission Delay: 12 10ms| -
Feceive Time-out interval time:{ g
x10mS

o I Without checking of station number

Protocal: |Fatekcnmmunicamn protocol LJ

Fatek communication protocol .
ModBus RTU(Slave)

(33

)

o OK X Cancel

Rys. 6 Konfiguracja portu komunikacyjnego sterownika PLC, w trybie RTU

Po wybraniu odpowiedniego portu musimy go skonfigurowaé. Ustawiamy parametry transmisji
w trybie ASCIIL:

Predkos¢ (Baud Rate): 9600/57600 (ustawiane zworka)
Parzystos¢ (Parity) even

[los¢ bitéw danych (Data Bit): 7

Ilos¢ bitéw stopu: (Stop Bit) 1

Protokoét Modbus ASCII (slave)

Comm. Parameters Setking - Purt.: x|

Baud Rate: g5
Farity:

Ewven parity
DataBit: |7 pits

Stop Bit: 1 kit

Lelleliafiel

[ This portis used for current programming.

Feply delay time: 3 ms
Transmission Delay: 0 x10mS
Feceivse Time-out interval time:|s5p «10mS

[ “Without checking of station number

Frotocal:

Fatek Communication Protocal
ModBus RTU(Slawe
tModBus A ¥

o OK I x Cancell

Rys. 7 Konfiguracja portu komunikacyjnego sterownika PLC, w trybie ASCII
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Sterownik ustawiony jako ,,master” musi mie¢ uruchomiong funkcj¢ M_BUS (funkcja 150).
W funkcji M_BUS (150) uzytkownik ustawia tylko port, ktérego bedzie uzywatl do komunikacji,
rejestr startowy programu do komunikacji oraz rejestr roboczy.

Funkcja 150.M_BUS

Ladder symbol
—150.M_BUS —
Execution control —ENTH Pt - ACT —
SR ¢
ASCIIRTU — AR 1 WR - -ERR —
Abort — ABT - DN —

Rys. 8 Symbol funkcji 150.M_BUS

Pt: Numer portu, ktéry ma by¢ uzyty do komunikacji

SR: Rejestr startowy

WR: Rejestr roboczy

Jezeli wejscie A/R =0 - protokét Modbus

Jezeli wejscie A/R =1 - protokét Modbus ASCII

Jezeli wejscie ABT zmieni si¢ na 1, operacja zostaje przerwana i po jej wznowieniu przesytanie
zaczyna si¢ od pierwszego pakietu danych.

Kiedy juz zostanie skonfigurowany port oraz wstawiona funkcja 150.M_BUS, tworzymy tabele.
Z menu wybieramy Project — Modbus Master Table — Add Modbus Master Table.

@ WinProLadder - [Ladder Diagram)- Main_unit1]

[E Fle Edt View Praject Ladder PLC Tool Window Help
ODE-8 3 1/0 Configuration

& #llocati
e B S emary Allocation

-ffR -2 . | B omrodak
B2 ROR Register ) o L] B-|E &k
s bVt -

LT EBODER XX %

@, Main Program
[ Sub Program

= [#) Praojectd [FE
w1 System (Y2 ASCIL Table »
= Ladder [ ¥y Link Tabls v
= B Main & serva Parameter Tahle v
I M B Servo Program Table 4
= E;ﬂ. Sub F‘?@, General Purpose Link Table 3
8y =g Redister Table 4

=B Table Ecgy ; ] ed modsus
%2 ASCIUGE 1abte Configuration i Delete MadBus

S Link 1

B Seng StatusPage ¥ | B bk
8 Servc  Comments [ -
i@; Gen\.a Project Setup r L
. ;,;Z Dig: Discrete Register Allocation _E
+ K Commer

B, Status Py Pm]IEEt Infarmation -
2 10110 My OPHens Ctrl+Fe

Program comversion »

Rys. 9. Widok ekranu przy wstawianiu z menu tabeli do obstugi Modbusa w programie
WinProladder.
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IS WinProLadder, - [Ladder Diagram - Main_unit1]
[E] Fie Edt Visw FProjsct Ladder PLC Tool Window Help

0 -d B B %
M|l - R80T -5 BB E
bt Q@@ -w—= |, "SRDCE XX %

=] oo

= & Projectl [FBs-10MC]
#-%1 System Configuration
=B Ladder Diagram WooL | | miszz
= B Main Pragram i
3 Main_unit]
= B Sub Program
3 Sub_unitl
- Table Edit
%2 ASCI Tahle
W Link Tahle
ﬁi Servo Parameter Table
ﬁ, Servo Program Table
W% General Purpose Link Table

able
B, Stetus Page P Delete ModBus Master Table

%2 170 Mumbering

Rys. 10. Widok ekranu przy wstawianiu z drzewa konfiguracji tabeli do obstugi Modbusa
w programie WinProladder.

Po wybraniu Add Modbus Master Table pojawi si¢ okno Table Edit.

=-& i
L S R N T R R R
R HQRIR AT L EEIOEX KR

2 weco

=B Projectd [FBs-10MC]
% 73 System Configuration
= B Ladder Diagram o | | wasez
= By Main Pragram L]

5 Main_unitl v, Table Edit
= B Sub Pragram

Table Froperiies

5 Sub_unitt

=B Table Edit DD L
92 ASCIl Table Table Name modbus
g Link Table Table staring address: [Aoodd
) Servo Parameter Table

8 Servo Program Table
g, General Purpose Link Table
=, Pegister Table

o Takle Capacity: ® Dynamic Allocation
W hModBus Master Table

w5 Comment  Fixed Length
B Status Page
% %2 /0 Numbering I Load Table From PLC
r
Description

IM_67_CALL POCZ

X Cancel
Rys. 11. Okno konfiguracji funkcji Modbus w sterowniku FATEK.

W polu Table Name uzytkownik moze wpisa¢ dowolng nazw¢ np. modbus, natomiast
w polu Table Starting Address nalezy wpisa¢ rejestr startowy, ktéry zostal uzyty w programie

w funkcji 150.M_BUS, np.: R1000. Nastepnie po pojawieniu si¢ okna Modbus Master Table mozna
dodawac komendy.
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Os - | & E S
mem B RoG-B-0 -5 -W-F (B EB
BUUNMA2RR 4 S L, GAMEEXIKR

I oo

= [ Project [FBs-10MC]
+- %4 System Configuration
=B Ladder Diagram
= & Main Program
i3 Main_unitl
=B Sub Program
i3 Sub_unitl
= B Table Edit
%2 ASCI Tahle
T Link Table
1 Seno Parameter Table
B Servo Program Table
¥, General Purpose Link Tal
2o Fegister Table
= 2 ModBus Master Table
Wit modbus
+- K Comment Seq
B Status Page
+- 158 10 Numbering

oo || m1sez
-

] il
Calculator(C)  Setup(S)

Command

Command Slave Master Data

7 _ Command| ltem [ModBus Master Table] @
,2‘7
,17
Master Data Start Address ’\mi
Sleve Data StertAddress: [poooot1

X cance

' 0K | X Cance\‘

Slave Station:

Command

Data Size:

1 1/ aming] W5 FUN G7_CALL - F

8
llows; 2840 wordstauto)

Rys. 12. Okno edycji komend w komunikacji Modbus.

Po naci$nieciu przycisku Add pojawia si¢ okienko Command Item, w ktorym nalezy wprowadzi¢
numer stacji Slave Station (adres modutu), nast¢pnie wybrac¢ rodzaj komendy (read/write), rozmiar
przesytanych danych, adres startowy w sterowniku ,,master” oraz adres startowy w module.

Przyktadowa konfiguracja (odczyt temperatury):

Slave Station:
Command:
Data Size:

Master Data Start Address:
Slave Data Start Address:

2 (adres fizyczny modutu réwny 2)

Read (Odczyt)

2 (starsze 1 mlodsze stowo temperatury)

np.: R400 (odczytuje wartosci z modutu do tych rejestréw)
np.: 401204 (poczatkowy rejestr odczytywany z modutu)

Przykltadowa konfiguracja (odczyt wilgotnos$ci):

Slave Station:
Command:
Data Size:

Master Data Start Address:
Slave Data Start Address:

2 (adres fizyczny modutu réwny 2)

Read (Odczyt)

2 (starsze 1 mtodsze stowo wilgotnosci skompensowane;j)
np.: R402 (odczytuje wartosci z modutu do tych rejestréw)
np.: 401206 (poczatkowy rejestr odczytywany z modutu)

Przyktadowa konfiguracja (zmiana czasu odczytu):

Slave Station:
Command:
Data Size:

Master Data Start Address:
Slave Data Start Address:

2 (adres fizyczny modutu réwny 2)

Write (Zapis)

1

np.: R412 (zapisuje do modutu wartos¢ z tego rejestru)
np.: 401203 (docelowy adres w module)

Przykladowa konfiguracja (odczyt biedu):

Slave Station:
Command:
Data Size:

Master Data Start Address:
Slave Data Start Address:

2 (adres fizyczny modutu réwny 2)

Read (Odczyt)

1

np.: R413 (odczytuje wartosci z modutu do tych rejestréw)
np.: 401202
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Przyktadowa konfiguracja (odczyt temperatury i wilgotnosci):

Slave Station:

Command:

Data Size:

Master Data Start Address:
Slave Data Start Address:

2 (adres fizyczny modutu réwny 2)

Read

5

np.: R415 (odczytuje wartosci z modutu do tych rejestréw)
np.: 401208 (docelowy adres w module)

5.3. Przyklad podiaczenia modutu do panelu HMI

Aby nawigza¢ komunikacje z modutem poprzez port RS-485, nalezy najpierw skonfigurowac port
w panelu HMI. Mozemy tego dokona¢ za pomocg programu EasyBuilder 8000.

Wybieramy z menu Edit — System Parameters....

Erneea iy &

Device | Model || General || Security H Font || Extended Memory || Printer Server

Device list :

No. Nams Location | Device type Interface I'F Proto

MODBUS RTU |Local | MODBLIS RTU | COM1(57600,,8, 1) | R5485 2

New.. |[  Deete ][ settings...

Project description :

(o J(awy | [Ceomac ]

Rys.13 Okno do dodawania urzadzen podigczanych do panelu HMI

Nastepnie klikamy na New..., w efekcie czego pojawi si¢ okno jak na rysunku ponize;j:
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Device Properties

Name : MODBUS RTU
) HMI & PLC
Location : || gcal [v]

PLC type : MODBUS RTU

V.1.50, MODBUS_RTU.50
PLC I/F : |RS-485 2w/ v
COM : [COM1 (57600,E,8,1)

[J Use broadcast command

Interval of block pack (words) @ |5
Max. read-command size (words) :

Max. write-command size (words) ;

PLC default station no. : | 1

v

Lo JI

Cancel ]

Rys.14 Okno do edycji parametréw komunikacji

Mozemy teraz ustawi¢ parametry komunikacyjne urzadzenia. Chcac polaczy¢ modutl z panelem po
magistrali Modbus, nalezy w danych polach wybra¢:

PLC type - tryb komunikacji:

MODBUS RTU

PLC I/F - typ portu, po ktérym bedzie odbywac
si¢ komunikacja:

RS-485 2W

PLC default station no.:

adres sprzetowy modutu
pomiaru wilgotnosci i temperatury

COM:

numer i ustawienia portu, przez ktéry odbywa
si¢ komunikacja panelu HMI z modutem.

Aby ustawic te parametry, nalezy klikna¢ na pole Settings... i wybra¢ odpowiednie wartosci:

Baud rate (predkos¢ komunikacji):
Data bits (ilo$¢ bitéw danych)
Parity (parzystos¢):

Stop bits (ilo$¢ bitéw stopu):

COM (numer portu komunikacyjnego):

COM 1
57600
8

Even

1

COM Port Settings

COM : COM 1 |
Baud rate : | 57600 |
Data bits : |8 Bits v

Parity : | Even v
Stop bits : |1 Bit w

Timeout (sec) :

Turn around defay (ms): | 0
Send ACK delay (ms) : | O
Parameter1: |0
Parameter 2 : | 0

Parameter3: | 0

[ 0K ] [ Concel |

Rys. 15 Ustawienia portu komunikacyjnego
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Przykladowa konfiguracja:
- Odczyt temperatury (lub wilgotnosci):

Aby odczytywa¢ zadang warto$¢ z modulu, nalezy utworzy¢ odpowiedni obiekt w panelu HMI
wyswietlajacy t¢ wartos¢.

W tym celu wybieramy: menu Objects — Numeric/ASCII — Numeric Display

[ EasyBuilder 8000 : temp+wilg - [10 - WINDOW_010 ] LEE
{EB Fie Edt Vew Opfon Draw |Objects | Lbrary Tools Window Help _Ex
iD=z E B 5 o 4
iREFE @S EHE Bution ’
PHAEEE FGADE  yumeiascr »|BEE numeric Display
: [arial ~||16 =
lale indirect Window Y et e
? Direct Window ; (EREE - i el
2 o ASCII Input.
' noen O Eu:» Moving Shape
i EEBEHSE %8 animation
P0G M Qp OB £ - EE|E MedaPlayer
BB S RO EE B i s crwmn
m 1 2 3 4 P state0 |(T) Meter Display
| Windams {22 Trend Display s
| Object tist History Data Display =]
3 Fast Selecton [E] Data Block Dispiay C - -
4: Common Window L] XY Plot
5t PLC Response Temperatura float: @ st.C
6: HMI Connection T »
7: Password Restriction oy o @ .
8: Storage Space Insufficent “&| Data Transfer (Trigger-based) Wilgotnosé float: %
. G R
) *10: WINDOW_010 o ey
:; B ric contral
1 Data Transfer (Time-based)
14 Data Sampiing
:: &5 System Message
17 | scheduier
18 =
19
20
21
22 % " e % " e % " e % " e
23 ]
2 o] | Il m | 9|
2 o) |1 : .

MNumeric Display object MTB104XH/MT8 121X (800 x 600) X=215 Y =45 NUM

m B2 | Oxosos [ s kanvgsTOM (E3) | &) nstrukcia - Miroso... | ] worolad :izg@ 1146
Rys. 16 Tworzenie obiektu Numeric Display

Pojawi si¢ okno Numeric Display Object’s Properties, w ktérym w celu odczytu temperatury
nalezy:

W zaktadce ,,General” wybra¢:

e Description (wtasny opis obiektu)
e PLC name: MODBUS RTU

e Device type: 4x

[ ]

Address (numer rejestru, ktéry chcemy odczytac- patrz strona 7): 1204
(1204 dla temperatury, 1206 dla wilgotnosci)
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Humeric Display Object's Properties E
General | Numeric Format | Shape | Fent | Profie

Descriphion : | Odcryt wilgomosa

Read sddress
PLC name ; | MODELES BTU L |
Dervice Type | |4 |
Address ;| 1206
Addrass format : ddddd [renge : 1 ~65535]
|:I[-|n-=x e
o [ souhs | Pomos

Rys. 17 Wtasciwosci obiektu Numeric Display

W zakladce ,,Numeric Format” nalezy wybrac:
e Data Format: 32-bit Float
e Mask: Odznaczy¢
e Left of decimal Pt: 3 (czes¢ catkowita)
e Right of decimal Pt: 4 (czg¢$¢ utamkowa)

Humeric Display Object’s Properties E
Geperal | Mumeric Format | Shane | Fent | Profie
Desplay
Diata format : | 32-bit Float w| [Jmask
Humber of dagis
Left of dagmal PE. : | 3 = Right of decimal PL. = 4 =
Scaling option
[t comversen
Limits
(®) Dirmct () Dymamic bmits
Input lowr ;| 0 Imput bigh | 959

Em&a#mwb'

o ][ o | _Pomoe |
Rys. 18 Wtasciwosci obiektu Numeric Display

Po zatwierdzeniu ustawien mozemy ulokowa¢ obiekt w dowolnym miejscu przestrzeni roboczej
programu EasyBuilder. Po zatadowaniu programu do panelu HMI mozna juz odczytywac
temperature.

W celu zmiany wielkosci okresu probkowania nalezy wykonac t¢ samg procedurg co powyzej, z ta
réznicg, ze nie wybieramy juz obiektu wyswietlajagcego dane, tylko obiekt odpowiedzialny za
wpisywanie danych, czyli ,,Numeric Input”. W skrécie:
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W zaktadce ,,General” wybra¢:

» Description
e PLC name:
» Device type:

(wtasny opis obiektu)
MODBUS RTU
4x

e Address (numer rejestru przechowujacy czas miedzy odczytem): 1203

Humeric Imput Object's Properties E
" General | numeric Fomat | Security || shage | Fent | profie

Description : | Clmes proskowant)

Resd sddress
PLC name : | MODELS RTU l]
Device type ¢ |4 ~]
Mddress ;| 1203
Address format : ddddd [range : 1 ~ 55535]
|:|[ndu: regEer
Motification
[Jenabie
Input order
[Cenatie
Keyboard
[Cuse an external keybaard
Window no. : |50, Keypad 1 - nteger e o o

Popuppositon: | O @ O
{relative to HMI screen) 000

Hint = [F the keyboard is an USE keyvboand, on indmect fidinect window,
oF on thie fame window, phease check “Use an extermnal keyboard”,

e ]I

Rys. 19 Wiasciwosci obiektu Numeric Display

douks |

W zaktadce,,Numeric Format” nalezy wybra¢:

Data Format:
Mask:

16-bit Unsigned
Odznaczy¢

Left of decimal Pt: 3
Right of decimal Pt: 0
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Humeric Input Object's Properties ﬁ

Gereral | Humeric Format | Seeurity | Shape | Fant | Profie

Display
Dats format : | IEEEUGSGRET v | [ Mask

Humber af daits

Left of decmal Pt. ; | 3 - Right of decimal Pt ; O -
Scaling option

EDU COFTVErSIon

Limits

(=) Dirmct ) Drymamic bmits

Inputhow : |0 Irgpust begh + | 9585

ELm:a-nrm ook

ox ][ soua | Pomcc_ |
Rys.20 Wtasciwosci obiektu Numeric Display

5.4. Wymiary modulu pomiaru temperatury i wilgotnosci oraz wymiary
czujnika temperatury i wilgotnosci

Plytka drukowana ma wymiary: 37x36mm, wysoko$¢ maksymalna: 17mm.

erRRRRRR

36 mm
ON
1 2 3 4 56 7 8
37 mm 17 mm

Rys. 21. Wymiary ptytki drukowane;j
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19mm

-

e
11mm Smm
Rys. 22 Wymiary czujnika MCTH-2

6. Uwagi koncowe

N =

hd

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania ciagtych poprawek 1 ulepszen.

Produkt moze nieznacznie r6zni¢ si¢ od fotografii.

Instrukcja moze zawiera¢ btedy. Producent nie odpowiada za jakiekolwiek uszkodzenia,
ktéore moga z nich wynikngé. Jednocze$nie producent oswiadcza, ze dolozy wszelkich
staran, by zadne btedy w instrukcji si¢ nie pojawily, a jezeli tak si¢ stanie, to informacje
o wszelkich biedach zamiesci na swojej stronie internetowe;j.

Producent nie odpowiada za zadne szkody wynikajace z uzytkowania urzadzenia.

Aktualna wersja instrukcji znajduje si¢ na stronie www.esea.pl.

Wszelkie uwagi dotyczace urzadzenia oraz tej instrukcji oraz pytania w sprawach
technicznych nie wyjasnionych wyzej prosze kierowa¢ na e-mail: info@esea.pl.
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