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1. WYMOGI BEZPIECZENSTWA

Ponizsze wymogi bezpieczenstwa nie zawieraja wszystkich informacji dotyczacych dzialania

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

UWAGA:

urzgdzenia. Nalezy sie zapozna¢ z niniejszg instrukcja obstugi w calosci!

Wszelkich podiaczen i zmian nalezy dokonywaé¢ przy odlaczonym napieciu
zasilajacym.

Instalacja oraz programowanie urzadzenia wymagaja posiadania odpowiednich
umiejetnosci, dlatego mogg by¢é dokonywane tylko przez wykwalifikowany
personel po zapoznaniu si¢ w calosci z instrukcja obstugi.

W przypadku, gdy urzadzenie ulegnie uszkodzeniu nalezy skontaktowaé sie ze
sprzedawca lub osobg odpowiedzialng za instalacje.

Nalezy si¢ upewni¢ czy zainstalowano odpowiednie zabezpieczenia na przewodach
zasilajacych urzadzenie, aby zapobiec jego uszkodzeniu.

Nieprawidlowo podlaczone urzadzenie moze ulec uszkodzeniu.
Odpowiedzialno$¢ za prawidlowa instalacje urzadzenia spoczywa na osobie
montujacej. Nalezy si¢ upewnic¢ czy spelnione zostaja wszystkie wytyczne i normy

obowigzujace w danym kraju.

Wyladowania elektrostatyczne moga uszkodzi¢ urzadzenie. Nalezy stosowa¢é
odpowiednie zabezpieczenia.

Wszelkie nieautoryzowane przerobki, modyfikacje oraz préby naprawy powoduja
utrate gwarancji.



2. Wstep

Podtynkowy dwukanalowy $ciemniacz o$wietlenia LED stuzy do regulowania jasnosci tego typu
oswietlenia. Sciemniacz przeznaczony jest do regulacji jasnosci zaréwek LED 12VDC lub
zespoléw diod z wbudowanym ograniczeniem pragdowym.

Urzadzenie nie jest przeznaczone do regulacji jasnosci zaro6wek LED zasilanych napieciem
220VAC oraz diod lub ich zespoléw nie posiadajacych wbudowanego ograniczenia
pradowego.

Urzadzenie przewidziane jest do zastosowania w instalacjach inteligentnych budynkéw, gdzie
okreslona liczba Sciemniaczy oswietlenia LED odpowiada za sterowanie o$wietleniem budynku.
Sciemniacz jest sterowany protokofem Modbus. Jest to standard przemystowy w dziedzinie
automatyki, ktérego dokumentacja jest w pelni jawna (znajduje si¢ pod adresem
http://www.modbus-ida.org/). Dzigki temu urzadzenia oparte na protokole Modbus mozna
wykorzysta¢ w kazdym systemie obstugujacym ten standard.

Urzadzenie umozliwia sterowanie 2 niezaleznymi kanatami o$wietlenia LED. Maksymalny prad
obcigzenia jednego kanalu wynosi 3.15A i nie jest wewngtrznie ograniczony. Urzadzenie
zabezpieczone jest przed przeciazeniem bezpiecznikiem topikowym (F1 — 6.3A). Sciemniacz LED
moze byé zasilany napigciem 12VDC +/-10%. Sciemniacz wymaga do 100 mA (typowo: 50 mA)
pradu na wilasne potrzeby. Nalezy zwréci¢ uwage, ze diody LED zasilane sg z tego samego zrddta,
co $ciemniacz. W §ciemniaczu mozna ustawi¢ 1000 pozioméw jasno$ci. Czestotliwo$¢ nosna
PWM jest stata i1 wynosi 500Hz. Szybkos¢ zmian o$wietlenia jest takze regulowana, od niemal
natychmiastowego zapalania/gasni¢cia do trwajacego 1 minute 40 sekund rozja$niania/$ciemniania.

Rys. 1. Widok $ciemniacza LED SCL-2P



3. Dane Techniczne

Tabela 1. Parametry graniczne

Nazwa parametru Uwagi Min. Max.
Napiecie zasilania
12VDC Notka 1 8VDC 18VDC
Temperatura Notka 1 -20°C 90°C

Notka 1: Przekroczenie parametrow granicznych moze spowodowaé uszkodzenie
urzadzenia, lub/i trwale obnizZenie parametréw. Diugotrwala praca w warunkach bliskich
parametrom granicznym moze spowodowaé nieprawidlowe dzialanie ukladu, a nawet
uszkodzenie urzadzenia.

Tabela 2. Rekomendowane warunki pracy

Nazwa parametru Wartosé
Dopuszczalny prad 1 kanatu Max. 3.15A
Napiecie zasilania 12VDC 12 VDC
Temperatura pracy 0-70°C
Wilgotnosé'” 5-95%
Wysokos¢ 0-2000 m n.p.m.

Notka 1: Wilgotno$¢ bez kondensacji

4. Instalacja.

4.1. Podlaczenie obwodu elektrycznego.
4.1.1 Rozmieszczenie konektoréw sciemniacza LED SCL-2P.
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Rys. 2. Rozmieszczenie konektoréw $ciemniacza LED SCL-2P. Widok ptytki.
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J1:
J2:

SWi1:
F1:

Zacze komunikacyjne

ZYacze zasilajaco - wyjSciowe

Przetacznik adresu, predkosci transmisji danych i trybu Modbusa §ciemniacza LED
Wymienny bezpiecznik topikowy 6.3A

Uwaga: Podlaczanie niezgodne z instrukcja moze spowodowa¢é nieprawidtowa prace i/lub
uszkodzenie urzadzenia nie objete gwarancja!

4.1.2 7Ziacze komunikacyjne J1.

Rys. 3. Widok ziacza komunikacyjnego J1 §ciemniacza LED SCL-2P



Tabela 3. Opis wyprowadzen zlacza J1:

Numer Funkcja
wyprowadzenia
1 GND
2 D-
3 D+

4.1.3 7Ziacze zasilajaco - wyjsciowe J2 §ciemniacza LED SCL-2P

1 2 3 4 5 6
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Rys. 4. Widok ziacza zasilajgco - wyjsciowego J2 sciemniacza LED SCL-2P.

Tabela 4. Opis wyprowadzen zlacza J2:

Numer Funkcja
wyprowadzenia
1 +12V
2 GND
3 OouUT2+
4 OouT2-
5 OUTI1+
6 OUTI1-

4.1.4 Przyklad typowego podiaczenia do sterownika PLC firmy FATEK

Na rysunku 5 pokazano przyklad typowego podtaczenia sciemniacza LED SCL-2P do sterownika
PLC firmy Fatek przy pomocy interfejsu RS485.
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Rys. 5. Przyktad typowego podtaczenia sciemniacza LED SCL-2P do sterownika PLC



4.2 Instalacja mechaniczna, wymiary

Na rysunku 6 pokazano wymiary obudowy S$ciemniacza LED SCL-2P. Urzadzenie jest
przystosowane do montazu w puszce instalacyjnej @ 60mm.

wiwd O

42 mm 18 mm

X

Rys. 6. Wymiary $ciemniacza LED SCL-2P
5. Konfiguracja
5.1. Dzialanie urzadzenia
W momencie wiaczenia urzadzenia CPU wykonuje test urzadzenia, a takze odczytuje parametry
konfiguracyjne — ustawiony adres, predko$¢ komunikacji, oraz tryb Modbus. Po okoto 1s od
wlaczenia zasilania urzadzenie jest gotowe do pracy. Sciemniacz posiada 9 rejestrow Modbus. Sg
one zaimplementowane jako Holding Registers (4x) i InputRegisters (3x).

Lista rejestréw Modbus §ciemniacza:

Tabela 5. Lista rejestrow Modbus $ciemniacza:

Lp. | Adres | Nazwa Domyslnie
131100 | Autodetekcja 128
231101 | llo§¢ kanaléw 2
3131102 | Wersja FW 104
4141200 | Jasnos¢ 1 0
5(41201 | Krok 1 0
6141202 | Jasnos¢ 2 0
7141203 | Krok 2 0
841204 | Biezaca jasno$¢ 1 0
9141205 | Biezagca jasnos¢ 2 0




5.2. Opis rejestrow Modbus

Rejestr ,,Autokonfiguracja” zawiera warto$¢ identyfikujaca urzadzenie jako dwukanatowy
sciemniacz LED (128). Rejestr ,,Wersja FW” zawiera numer wersji oprogramowania znajdujacej si¢
w sciemniaczu, w formacie xxx. Aby otrzymac rzeczywisty numer wersji oprogramowania nalezy
doda¢ kropki miedzy xxx. Czyli odczytany numer wersji oprogramowania 101, to rzeczywista
wersja firmware 1.0.1.

Pojedynczy obwdd o$wietlenia sterowany jest przez dwa rejestry Modbusa: ,Jasnos¢” i ,,Krok™.
Parametr ,,Jasno$¢” odpowiada za jasno$¢ o$wietlenia i moze przyjmowac wartosci 0..1000, gdzie 0
oznacza o$wietlenie wytaczone, a 1000 - petng jasnos¢. Wartosci posrednie odpowiadajg posrednim
stopniom jasnosci, np. warto$s¢ 500 odpowiada jasno$ci potowiczne;.

Parametr ,,Krok” odpowiada za szybko$¢ zmian jasnos$ci. Moze on przyjmowa¢ wartosci od 0 do
100, gdzie 0 oznacza zmian¢ natychmiastowa, 1 - najszybsza, a 100 - najwolniejszg. Krok réwny 1
oznacza, 1z sciemniacz zmienia jasno$¢ o 1 poziom w ciggu 1ms (milisekundy). Krok réwny 100
oznacza zmian¢ o 1 poziom w ciggu 100ms. Warto$¢ w rejestrze ,,Biezgca jasnos$¢” informuje
o tym, jaka jest w danej chwili jasno$¢ kanatu.

Gdy jasno$¢ kanatu osiggnie ustalony poziom, wartos¢ w rejestrze ,,Jasnos$¢” bedzie réwna wartosci
w rejestrze ,,Biezaca jasno$¢”. W czasie, gdy $ciemniacz zmienia jasno$¢ z ustawionej wczesniej
na ustawiong podzniej, warto$¢ rejestru ,,Biezaca jasnos¢” zmienia si¢ z warto$ci ustawionej
wczesniej na wartos¢ ustawiong pozniej. Mozna to wykorzysta¢ do wykrywania momentu
osiggni¢cia zadanej jasnosci.

Tabela 5. Czas trwania zmian jasnos$ci o§wietlenia
w zaleznoSci od wartosci kroku

.Z miana Calkowity czas
.| jasnosci . 7
Lp Wartos¢ o 1 poziom SC.lell’nI.llaI.lla/
kroku w ciagu rozjasniania od
0..1000 [s]
[ms]
1 0 0 0
2 1 1 1
3 2 2 2
4 3 3 3
5 4 4 4
6 5 5 5
7 6 6 6
8 7 7 7
9 8 8 8
10 9 9 9
11 10 10 10
12 11 11 11
13 12 12 12
14 13 13 13
15 14 14 14
16 15 15 15
17 16 16 16
18 17 17 17
19 18 18 18
20 19 19 19
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21 20 20 20
22 21 21 21
23 22 22 22
24 23 23 23
25 24 24 24
26 25 25 25
27 26 26 26
28 27 27 27
29 28 28 28
30 29 29 29
31 30 30 30
32 31 31 31
33 32 32 32
34 33 33 33
35 34 34 34
36 35 35 35
37 36 36 36
38 37 37 37
39 38 38 38
40 39 39 39
41 40 40 40
42 41 41 41
43 42 42 42
44 43 43 43
45 44 44 44
46 45 45 45
47 46 46 46
48 47 47 47
49 48 48 48
50 49 49 49
51 50 50 50

5.3. Diody sygnalizacyjne $ciemniacz LED SCL-2P.

Tabela 6. Diody sygnalizacyjne

123

]
LED

dalej analogicznie

Rys. 7. Diody sygnalizacyjne §ciemniacza LED SCL-2P.

Numer diody Kolor Nazwa Opis

D1 zielony RX Sygnalizuje odbieranie, jesli miga
D2 czerwony TX Sygnalizuje nadawanie, jesli miga
D3 czerwony CpU Zmiana stanu diody

(Swieci — nie Swieci, nie Swieci —
swieci) sygnalizuje wykonanie pomiaru
i poprawng prac¢ CPU

11




Nieprzerwane $wiecenie si¢ obu diod (TX, RX), lub tylko jednej (RX lub TX) sygnalizuje
mozliwos¢ btedu w podiaczeniu przewodéw sygnalowych do gniazda zasilajagco-komunikacyjnego
lub btednego ustawienia adresu Sciemniacza. Miganie tylko diody sygnalizujacej odbieranie danych
przez S$ciemniacz sygnalizuje mozliwo$¢ ustawienia btgednego adresu, wybranie btednych
parametréw transmisji (nieprawidtowa predkos¢, ustawienia parzystosci, liczba bitéw stopu, itp.

54. Zworki konfiguracyjne.

5.4.1. Ustawianie adresu Modbusa za pomoca switcha SW1

SW1
o/o/o/o/o/olgldlo -on
1 - OFF
12 3/ 4/5/ 6/ 7 8
BT
xx33rH8
&4
oo
123456 123456 123456 123456 123456 123456
] [][a][x][= ][u][x ][] ool o ggl | o 0
o 7 0oo B0 oo ¥oo | o | %o | oo | *'ooooo
R e e 0 N o o O e e [ [
2 o 8 0 4 oo 0 o o | % o oo
][u][x][x ] []s]x] olo ol (gl o o [ o
oo °ol | o Snooo 210 o o | oo oo
o O e e O e O ] 0
4 0 10 g o 16 o | 22| oo o % | jooo
] ][] o/ [ojo o/olgl o o o 0 0
0 oo o 70 o | Z2ooo o | 20 ooo
giojol  [mal oo O o o O 0
6| oo 12 00 8 | | |of | % 0o 30| \oojoo

Rys. 8 Zworki SW1 do ustawiania adresu Modbus (zworki 1-6).
Na rysunku przedstawiono 31 z 63 mozliwych ustawien adresu.

W potozeniu przedstawionym na widoku ptytki, zworka w pozycji OFF oznacza 1, zworka
w pozycji ON - 0.

W switchu SW1 zworki 1..6 stuzg do ustawienia adresu w protokole Modbus (A0..A5) sciemniacza
LED SCL-2P:

1 — AO (najmniej znaczacy bit adresu - LSB)

2-Al

3-A2

4-A3

5-A4

6 — AS (najbardziej znaczacy bit adresu - MSB)

Adres sciemniacza LED SCL-2P w protokole Modbus:

- ustala si¢ sprzgtowo za pomocg switcha SW1,

- moze przyjmowac wartosci 1..63,

- adres 0 jest zarezerwowany w specyfikacji protokotu Modbus jako rozgloszeniowy (broadcast),

12



- ustawia si¢ w postaci binarnej, tzn. 27 (dec) = 011011 (bin). Switch w pozycji ON to bit adresu
ustawiony jako 0. Switch w pozycji OFF to bit adresu ustawiony jako 1.

5.4.2. Ustawianie trybu Modbusa za pomocg switcha SW1

Zworka 7 (z zestawu SW1) stuzy do ustawiania trybu Modbusa.
0 — Modbus RTU
1 — Modbus ASCII

5.4.3. Ustawianie predkoSci transmisji za pomoca switcha SW1

Zworka 8 (z zestawu SW1) stuzy do ustawiania predkosci transmisji:
0 — predkos¢ 9600 baud
1 — predkos¢ 57600 baud

Uwaga: W $ciemniaczu i urzadzeniu nim sterujacym muszg by¢ ustawione takie same
parametry transmisji!

Uwaga: Aby zmieni¢ adres plytki, tryb Modbus lub predkos¢ komunikacji, nalezy ustawié¢
zadany adres, tryb i predkos$é, a nastepnie wylaczy¢ i wlaczy¢ zasilanie. Zmiana adresu, trybu
i predkosci przy wlaczonym zasilaniu nie odniesie skutku az do nast¢pnego wylaczenia
i wlaczenia zasilania. Ustawienie adresu plytki na 0 spowoduje nieprawidlowa prace
sciemniacza.

5.5. Protokét transmisji danych
Sciemniacz LED SCL-2P komunikuje si¢ z urzadzeniem sterujacym za pomoca protokotu Modbus.

W warstwie fizycznej potaczenie jest realizowane za pomoca dwuprzewodowego interfejsu RS-485
z transmisjg half-duplex.

Tabela 7. Parametry transmisji w trybie RTU:

Predkos¢: 9600/57600 baud (przetgczane zworka)
parzystosc: Even

ilo$¢ bitéw danych: | 8

ilos¢ bitéw stopu: 1

Tabela 8. Parametry transmisji w trybie ASCII:

Predkos¢: 9600/57600 baud (przetgczane zworka)
parzystosc: Even

ilo$¢ bitéw danych: | 7

ilo$¢ bitéw stopu: 1

Uwaga: W S$ciemniaczu LED i urzadzeniu nim sterujagcym muszg by¢ ustawione takie same
parametry transmisji!
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6. Przyklad konfiguracji sciemniacza LED SCL-2P ze sterownikiem PLC
firmy Fatek

Aby nawigza¢ komunikacj¢ ze sciemniaczem LED SCL-2P poprzez port RS-485, nalezy najpierw
skonfigurowa¢ port w sterowniku PLC. Mozemy tego dokona¢ za pomocg programu
WinProLadder.

Wybieramy z menu PLC — Setting — Port (numer portu, po ktérym bedzie odbywata si¢
komunikacja).

(=] WinProLadder - [Ladder Diagram - Main_unit1]
@File Edit Wiew Project Ladder | pLC Tool ‘Window Help

O -8 B E sy | B RiRc Fo |
Jen @ -w-(%- - AL A
[El X Ix
|

_|'|_ -|/1- JEE € €9 | Editing Under Running
k A E u o o @ E. Editi P s e

= [Z] R5232 [FBs-24hC]
+-91 System Configuration Lirie
+ B Ladder Diagram Off-Line
+ % T oklstod Clear PLC ...
+.H Comment :
B} Status Page Y g Pco
+ X2 110 Numbering PLC Status Station Mumber
Quick Contral vl Part O Parameter
T | Part 1 Parameter
Part 2 Parameter
Fiood Paort 2 Parameter(H)
Part 3 Parameter
| Port 4 Parameter
rom ’ | Prakacal
Calendar
5 Phone Number
e
[HOOF

Rys.9 Wybér portu komunikacyjnego w sterowniku PLC

Po wybraniu odpowiedniego portu nastgpnie musimy go skonfigurowa¢. Ustawiamy parametry
transmisji:

1. predkos¢ (Baud Rate): 9600/57600 (ustawiane zworka)
2. parzystos¢ (Parity) even

3. ilos¢ bitow danych (Data Bit): 8

4. ilos¢ bitéw stopu: (Stop Bit) 1

5. protokét Modbus RTU (slave)

14
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oDE-d || ®HE®E
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AN HQRQLYR4 %45 | EETEEX X
= [ Rs232 [FES'24MC] Comm. Parameters Setting - Port4
+ %3 System Configuration
+ B Ladder Diagram - B -
aud Rate: -
+ B Tahle Edi [115200 £

=B Camment e : Parity: JEven parity '1
B3 Status Page = Data Bit: M——E
o

+ e {0 Mumbering Stop Bit Ih

[ This poart is used for current programming.

[NOO4
Reply delay time: J3 e
0 | Transmission Delay: 12 ctomsl
Beceive Time-out interval time:|g
x10m3
Mws ™ Without checking of station number
Protocal: |Fatek communication protocol L]
NOO? T o
I Fatek communication protocol
ModBus RTUIS|awve)
MO0
| un-]

o OK X Cancel‘

Rys. 10 Konfiguracja portu komunikacyjnego sterownika PLC, w trybie RTU
(zgodnie z ustawieniami zworki w SCL-2P).

Po wybraniu odpowiedniego portu musimy go skonfigurowa¢. Ustawiamy parametry transmisji:

1. predkos¢ (Baud Rate): 9600/57600 (ustawiane zworka)
2. parzysto$¢ (Parity) even

3. ilos¢ bitéw danych (Data Bit): 7

4. ilos¢ bitow stopu: (Stop Bit) 1

5. protokét Modbus ASCII (slave)

Comm. Parameters Setking - PDI‘_E_ ﬁl

Baud Rate: g5

Farity: Even parity
DataBit: |7 pits

Lelleliafiel

Stop Bit: 1 kit

[ This portis used for current programming.

Feply delay time: 3 ms
Transmission Delay: il x10mS
Recerse Time-outinterval time:|sp «10mS

[ “Without checking of station number

Frotocal:

Fatek Communication Protocal
odBus RTUSawe
IModBus y

o OK I x Cancell

Rys. 11 Konfiguracja portu komunikacyjnego sterownika PLC, w trybie ASCII
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Sterownik ustawiony jako ,,master” musi mie¢ uruchomiong funkcje M_BUS (funkcja 150).
W funkcji 150.M_BUS uzytkownik ustawia tylko port, ktoérego bedzie uzywat do komunikacji,
rejestr startowy programu do komunikacji oraz rejestr roboczy.

Funkcja 150.M_BUS

Ladder symbol
~150.M_BUS —
Execution control— ENTq Pt - - ACT —
SR .
ASCIRTU — AR 1 WR - FERR —
Abort — ABTH - DN —

Rys. 12 Symbol funkcji M_BUS

Pt: Numer portu, ktéry ma by¢ uzyty do komunikacji
SR: Rejestr startowy

WR: Rejestr roboczy

Jezeli wejscie A/R =0 - protok6t Modbus

Jezeli wejscie A/R = 1 - protok6t Modbus ASCII

Jezeli wejscie ABT zmieni si¢ na 1, operacja zostaje przerwana i po jej wznowieniu przesylanie
zaczyna si¢ od pierwszego pakietu danych.

Kiedy juz zostanie skonfigurowany port oraz wstawiona funkcja 150.M_BUS, musimy stworzy¢
tabele. Z menu wybieramy Project — Modbus Master Table — Add Modbus Master Table.

@ WinProLadder - [Ladder Diagram)- Main_unit1]

[E Fle Edt View Praject Ladder PLC Tool Window Help

ODE-8 i,?lﬂo Carfiguration
Memary Allocation

b ] by

wem g B3 ROR: Register

B 1h VT

F¥a -5 W@ B -|E Bk
LT EBODER XX %

@, Main Program
[ Sub Program

= [#) Praojectd [FE
w1 System (Y2 ASCIL Table »
=B Ladder [ %y Link Tatle »
= B Main & serva Parameter Tahle v
M Q] Servo Program Table 3
= E;ﬂ Sub F‘?@, General Purpose Link Table 3
i SUIZ Ragister Table »
=[5 Table 2L,
2 ASCI Tal
S Link 1

Q_E‘ Seryd  Status Page
8 Servc  Comments [ -
w_g’ Gen\.a Praject Setup [
=q Pegi: Discrete Register allocation :

- T ModE I
+ K Commer X
B Sauspy PO Infarmation o
228 170 Mum Options Chrl+FE
e —

Rys. 13. Widok ekranu przy wstawianiu z menu tabeli do obstugi Modbusa w programie
WinProladder.

quration

Program comversion »
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& WinProLadder - [Ladder Diagram - Main_unit1]

[ File Edt View Projsct Ladder PLC Tool Window Help

ODE-d B&8E

R - V-8 -5 -W-g BB RS
UMMM QR L= [ "ERDCEX X ¥

2 [

=& Prajectl [FBs-10MC]
+ %1 System Configuration
= B Ladder Diagram oo | [ w1szz
- Main Program i
#2 Main_unitl
= B Sub Pragram
#2 Sub_unit!
- B Tahle Edit
%2 ASCl Table
on, Link Takle
ﬂ; Servo Parameter Table hiooz
ﬂ] Servo Program Table
#@, General Purpose Link Table

o g able
B Status Page P Delete ModBus Master Table

= ¥2 170 Mumbering

Rys. 14. Widok ekranu przy wstawianiu z drzewa konfiguracji tabeli do obstugi Modbusa
w programie WinProladder.

Po wybraniu Add Modbus Master Table pojawi si¢ okno Table Edit.

O=s-8 it
mem G-oF- Q-G-8 R-5 %o B8 B
MMM GReR 4GS S L BEIEEX X R

24 uocer

=B Projectd [FB&-10MC]
+ %% System Configuration

= B Ladder Disgram

= Main Pragram

¥ Main_unitl = Table Edit
=8, Sub Program Tabls Properties
2 Sub_unit! Toble Ton
=B Table Edit RS =]
9, ASCI Table Table Name modbus
g Link Table Table starting address: [R1000]
8 Servo Parameter Table

B Servo Program Table
g, General Purpose Link Table
=, Register Table

2 Tahle Capacity: * Dynamic Allocation
¥ ModBus Master Table

+ § Comment " Fixed Length
B} Status Page
+ K2 1/0 Numbering I~ Load Table From PLG
r
Description

FOCZ |——
X Cancel
Rys. 15 Okno konfiguracji funkcji Modbus w sterowniku PLC.

W polu Table Name uzytkownik moze wpisa¢ dowolng nazwe np. Modbus, natomiast
w polu Table Starting Address nalezy wpisa¢ rejestr startowy, ktéry zostat uzyty w programie

w funkcji 150.M_BUS, np.: R1000. Nastepnie po pojawieniu si¢ okna Modbus Master Table mozna
dodawac¢ komendy.
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B Status Page
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Slawve Station: 2|
Command Read -
Data Size: 1
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X cance

' 0K | X Cance\‘

Rys. 16 Okno edycji komend w komunikacji Modbus

1 1/ aming] W5 FUN G7_CALL - F

8
llows; 2840 wordstauto)

Po nacisnieciu przycisku Add pojawia si¢ okienko ,,Command Item”, w ktérym nalezy wprowadzi¢
numer stacji Slave Station (adres $ciemniacza LED) inny niz numer stacji ,,master”, na ktorej
uzywa si¢ funkcji M_BUS. Nastepnie wybrac¢ rodzaj komendy, rozmiar przesytanych danych, adres
startowy w sterowniku ,,master” oraz adres startowy w $ciemniaczu lub innym urzadzeniu ,,slave”.

Przyktadowa konfiguracja:

Zapis danych do kanatoéw

Slave Station: 2 (adres fizyczny $ciemniacza LED SCL-2P réwny 2)
Command: Write (Zapis)
Data Size: 4 ((poziom jasnosci, krok zmiany)* 2 kanaty)

Master Data Start Address: np. R400 (wysyta wartosci znajdujace si¢ w rejestrach R400..R403)
Slave Data Start Address: 401200

Master Data Start Address: Poczatek tabeli danych w PLC

Slave Data Start Address:  Poczatek tabeli danych w $ciemniaczu

Odczyt autokonfiguracji

Slave Station: 2 (adres fizyczny Sciemniacza LED SCL-2P réwny 2)
Command: Read (Odczyt)
Data Size: 3 (autokonfiguracja + wersja FW + ilos¢ kanatow)

Master Data Start Address: np. R412 (wczytuje dane do rejestréw R412..R414)
Slave Data Start Address: 301100

Master Data Start Address: Poczatek tabeli danych w PLC

Slave Data Start Address: ~ Poczatek tabeli danych w Sciemniaczu
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7. Przyklad konfiguracji Sciemniacza LED SCL-2P z panelem HMI firmy Weintek

Podlaczamy Sciemniacz LED SCL-2P do panelu HMI wedtug nast¢pujacego schematu:

7 7
12VDC_

- J J
Sslaldl&|E]s
Slz|lElE|lE|E
19133 |3|3
"o | LED OUTPUT

1 ®

e o 0o 0 o0 ® =

J2 &=

- (Y mm

. | (0=

Zlec—m

®

Z/®

03N

o2l

o1l N

MT6050iV .« (¢

S/N: 08052402

Weintek Labs., I
MADE IN TAIV ‘@"'
I ks
g

Rys. 17. Schemat podtagczenia Sciemniacza LED SCL-2P do panelu HMI firmy Weintek
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Aby sciemniacz LED SCL-2P wspotpracowat z panelem HMI, nalezy odpowiednio skonfigurowac
panel w programie EasyBuilder.

Tworzymy nowy plik (Menu: File []— New) (rys.18):

C . Inc.
Welcomne to EasyBuilder8000. Please select your model. |‘
Model : |MT6050i (480 x 272) -|
Display mode ! | Landscape -
Use template
I DK I ’ Cancel ]

Rys. 18: Okno ustawien poczatkowych programu.

Po wybraniu odpowiedniego urzadzenia (pole "Model", przyktadowo "MT60501 (480 x 272)") oraz
rodzaju wyswietlania (poziomo — "Landscape" lub pionowo "Portrait") automatycznie pojawia si¢
okno "System Parameter Settings" (rys.26). Jesli okno nie otworzy si¢ automatycznie, mozna je
otworzy¢ recznie (Menu: Edit [ 1— System Parameters).

m

| Fant | Extended Memory I PrinterBackup Server
Device | Model |  General |  SystemSettng |  Security
Device list :
Ma. Mame Location | Device type Interface IIF Protocol | 3t

Local HMI MTE0501 (480 x ... | Disable

MODBUS RTU | Local MODEUS RTU COM1(9600,E,81) R5485 2W

El UL 1 EI

[ mMNew.. ||  oDelete || settings... |

Project description :

o J[ conee |

Rys. 19: Okno ustawien parametréw systemu (po zmianach).
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W zaktadce "Device" znajduje si¢ lista aktualnie obstugiwanych urzadzen (domyslnie na liscie jest
panel dotykowy, ktéry konfigurujemy). Aby program obstugiwal panel dotykowy wraz ze
sciemniaczem, nalezy doda¢ nowe urzadzenie do listy (przycisk "New" w zakladce "Device")
(rys.20).

Device Properties

UEIN M ODBUS RTU

71 HMI @ PLC
Location : [Lﬂm v] Settings
PLC type : [MODBUS RTU =

W.1.70, MODBUS_RTU.s0

PLC I/F : [RHBE W v] PLC default station no. = 1

COM : [COM1 (9600,E,8,1) | Seftings... |

[ Use broadcast command

Interval of block pack (words) :

Max. read-command size (words) @ | 120

Max. write-command size (words) @ | 120

[ 8] 4 l ’ Cancel

Rys. 20: Okno ustawien urzadzenia (po zmianach).

Przyktadowa konfiguracja dla $ciemniacza:

Name: Nazwa (dowolna nazwa wybrana przez uzytkownika)

Location: Local

PLC type: MODBUS RTU

PLC I/F: RS-4852W

COM: COMI1 (9600,E,8,1) — mozna zmieni¢ te ustawienia, klikajagc "Settings"
(rys.21).
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COM Port Settings

ComM
Baud rate
Data bits
Parity
Stop bits

: ’CDM 1 v] Timeout (sec) :
: [Q-E-I:II:I v] Turn around dely (ms) :
: [EI- Bits v] Send ACK delay (ms) :
: [Even v] Parameter 1 :
: ’1 Bit v] Parameter 2 :
Parameter 3 :

oK

] ’ Cancel

Rys. 21: Okno zmiany parametréw transmisji danych (po zmianach).

Po skonfigurowaniu potaczenia, pojawia si¢ wirtualne okno panelu HMI. Mozemy rozmieszcza¢ na
nim okienka (przygotowane przez producenta) umozliwiajagce komunikacje z urzadzeniami
1 sterowanie Sciemniaczem. Parametry Sciemniacza mozemy zmienia¢ np. poprzez klawiature
ekranowg. Aby umiesci¢ obiekt tego typu na wirtualnym ekranie, nalezy wybra¢ "Numeric Input”

z menu (rys.22).

i

[= e ==

- 0 X

O £ 0~ o B N e D)

IEI 1 2 Numeric Input te 0 T

i fullfﬁ iﬂk . 2 J

Rys. 22 Dodawanie elementu "Numeric Input".
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Pojawia si¢ okno konfiguracji klawiatury ekranowej (rys. 23)

Murneric Input Object's Properties

General | Data Entry I Mumeric Format | Security | Shape | Font | F‘rnﬁle|

Description : | |

Read address

PLC name : |MODBUS RTU

Device type : [4}(

Address: 1201

Address format : ddddd [range : 1 ~ 65535]

Motification
[T] Enable

[ Index register

[ oK ] [ Cancel

)

Rys. 23: Okno konfiguracyjne klawiatury ekranowej (po zmianach)

Przyktadowa konfiguracja:

Description: Nazwa identyfikacyjna okreslonej klawiatury

PLC name: = MODBUS RTU
Device type: 4x (16-bitowe Holding Registers)

Address: 1201 (podajemy tylko ostatnie 4 cyfry)
MAX:000050  MIN-000000
40
- . ~ 3 Y - S
x4 v5 > vClrx
b ; L > P '\.fESC'\
{ : 1 0 1 Enter N

Rys. 24: Wyglad klawiatury
na ekranie dotykowym.
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Kolejne zakladki w oknie "New Numeric Input Objects” pozwalaja na dokltadniejsze
skonfigurowanie klawiatury ekranowej (np. podanie zakresu wpisywanych liczb, zmian¢ wygladu
okienka na ekranie dotykowym, zmian¢ czcionki, zmian¢ umiejscowienia klawiatury na ekranie
dotykowym itp.). Mozna ponownie otworzy¢ okno konfiguracyjne, podwdjnie klikajac na ramce
reprezentujacej dany obiekt (po jego umieszczeniu na wirtualnym ekranie). Kolejnym wygodnym
i przejrzystym sposobem modyfikowania zmiennych jest suwak (slider). Wybieramy "Slider"
z menu (podobnie jak w przypadku klawiatury ekranowej).

Do konfiguracji suwaka stuzy okno "New Slider Object"” — otwierane automatycznie (rys. 25).

Slider Object's Properties [

General |Duﬂine | Security | Shape I Proﬁlel

Description :
Write address
PLC name : [MDDBUS RTU v]
Device type : [4}( ']
Address : 1200

Address format : ddddd [range : 1 ~ 65535]

|16-bitUnsigned  + |

[ Index register

Motification
[]Enable

o) [canat

Rys. 25: Okno konfiguracyjne suwaka (po zmianach)

Przyktadowa konfiguracja:

Description: Nazwa identyfikacyjna okreslonej klawiatury
PLC name: MODBUS RTU

Device type: 4x (16-bitowe Holding Registers)

Address: 1200 (podajemy tylko ostatnie 4 cyfry)
Address format: 16-bit (Unsigned)

W zakladce "Outline” mozemy ustawi¢ parametry: zakres zmian, kolory, ksztatty itp.

Kolejnymi Sciemniaczami sterujemy tak samo. Kolejne klawiatury ekranowe konfigurujemy
analogicznie jak w przyktadzie powyzej, pamietajac jedynie o tym, by ustawia¢ odpowiednie
adresy Sciemniacza. Nastepnie zapisujemy program, kompilujemy i wysylamy do naszego panelu
(rys. 26).
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“w EasyBuilder8000 : MTPE - [10 - WINDOW _010 ]
EE File Edit View Option Draw Objects Library Tools Window Help

D= - Qo SeN W LT REFEF@SF
- Download b"

Rys. 26: Zapis projektu i zaprogramowanie panelu dotykowego.

Arial T ([14

Po poprawnym podlaczeniu panel bedzie sterowac sciemniaczem w petni samodzielnie.

8. Historia wersji instrukcji

Lp. Data Wersja Poprawki

1 9-06-2010 [1.0.1 ->1.0.2 |Zmiana ilo$ci pozioméw jasnosci z 1000 do 2500
1 wynikajace z tego poprawki.

2 22-02-2011(1.0.2 -> 1.0.4 | Przedstawienie nowego systemu regulacji jasnosci

9. Uwagi koncowe

—

. Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania ciagglych poprawek i ulepszen.

. Produkt moze nieznacznie r6zni¢ si¢ od fotografii.

. Instrukcja moze zawiera¢ btedy. Producent nie odpowiada za jakiekolwiek uszkodzenia, ktére z
nich mogg wynikna¢. Jednoczesnie producent oswiadcza, ze dotozy wszelkich staran, by zadne
btedy w instrukcji si¢ nie pojawily, a jezeli tak si¢ stanie, to informacje o wszelkich btedach
zamie$ci na swojej stronie internetowe;.

. Producent nie odpowiada za zadne szkody wynikajace z uzytkowania urzadzenia.

. Aktualna wersja instrukcji znajduje si¢ na stronie www.esea.pl.

. Wszelkie uwagi dotyczgce urzadzenia oraz tej instrukcji prosze kierowa¢ na email:

info@esea.pl.
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